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УПП-U-I-L-NT
Руководство по эксплуатации

Настоящее руководство по эксплуатации содержит сведения о конструкции,
принципе действия, технических характеристиках и указания, необходимые для
монтажа, эксплуатации и технического обслуживания устройства плавного пуска
УПП-U-I-L-NT.

Данное руководство описывает работу устройства плавного пуска с версией
прошивки 1.106.

Обозначение устройства плавного пуска:
УПП-U-I-L-NT
где:
УПП — устройство плавного пуска;
U — номинальное входное напряжение;
I — номинальный ток;
L — количество подключаемых нагрузок.
N — количество датчиков тока, подключаемых к устройству.
T — тип подключаемых датчиков тока (Т - токовый трансформатор).
Значения U, I, L, N, T указаны в паспорте устройства.

В настоящем руководстве приняты следующие сокращения:
УПП — устройство плавного пуска.
БИ — блок индикации.
МТЗ — максимальная токовая защита.
УМТЗ — ускоренная максимальная токовая защита.
ЗМТ — защита от минимального тока.
ЗММН — защита от минимального и максимального напряжения.
ЗНФ — защита от несимметрии токов фаз.
ЗОФ — защита от обрыва фазы.
БКИ — блок контроля изоляции.
ЗПТ — защита от пульсаций тока.
ВнЗ — внешняя защита.
МЗ — местная защита.
ККА — контроль коммуникационного аппарата.
УРОВ — устройство резервного отключения выключателя.
СШ — секция шин.
ПДУ — пульт дистанционного управления.
МПУ — местный пульт управления.
ТУ — телеуправление.
БМА — блок мелкой автоматики. БВР — блок высоковольтных резисторов.
ДТ — Датчик тока.
КА — Коммутационный аппарат (контактор).
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УПП-U-I-L-NT
Руководство по эксплуатации

1 Назначение
Устройство плавного пуска (далее — устройство) предназначено для плавного и
жесткого пуска трехфазных асинхронных электродвигателей и выполнения функ-
ций измерения, защиты, контроля, управления коммуникационным аппаратом,
сигнализации и индикации состояния подключенных электродвигателей.

Функционально устройство состоит из модуля плавного пуска и модуля защит.

Модуль плавного пуска содержит регулятор тока, осуществляющий поддержание
тока статора электродвигателя в процессе пуска двигателя на заданном
уровне. Система регулирования с отрицательной обратной связью использует
информацию о токе статора электродвигателя с датчиков фазного тока устройства
и других датчиков контроля состояний устройства. Программирование параметров
управления позволяет устанавливать ток пуска и параметры стартового импульса
(ток и длительность).

Модуль защит состоит из нескольких независимых блоков защит, осуществляющих
контроль за измеряемыми параметрами и обеспечивающими отключение
нагрузки при обнаружении аварийной ситуации или неисправности.

Климатическое исполнение устройства — УХЛ категории 5.1 по ГОСТ 15150-69.
Степень защиты, обеспечиваемая оболочкой составных частей устройства от
доступа к опасным частям, попадания внешних твердых предметов или воды по
ГОСТ 14254-96 соответствует исполнению IP20.
По эксплуатационной законченности составные части устройства относятся к
изделиям второго порядка по ГОСТ Р52931-2008.
Воздействие механических факторов внешней среды — М1 по ГОСТ 17516.1-90.
Искробезопасные цепи, входящие в состав устройства, выполнены в соответствии
с ГОСТ 30852.0-2002, ГОСТ 30852.10-2002, ГОСТ 30852.20-2002.
Устройство предназначено для эксплуатации при температуре окружающего
воздуха от −10 °C до +45 °C (от +45°C до +60°С следует уменьшать номинальный
ток на 2% на каждый °C) и относительной влажности до 98% без конденсации
влаги.
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2 Технические характеристики
Устройство плавного пуска выполняет функции измерения, защиты, контроля,
сигнализации, индикации состояния нагрузки а также обеспечивает плавный
пуск подключенных электродвигателей. Устройство позволяет управлять
включением/отключением нагрузки в режиме местного управления от панели
управления, дистанционного управления от пульта дистанционного управления
и телеуправления от дистанционного ПК либо управляющего устройства верхнего
уровня.

Устройство обеспечивает самодиагностику при подаче питания и контроль
состояния нагрузки во время работы.

В устройстве предусмотрены календарь и часы реального времени.

2.1 Измеряемые параметры

Устройство плавного пуска обеспечивает измерение следующих параметров:

• Фазные токи в цепи нагрузки (нагрузок).
• Линейные напряжения на входе устройства.
• Коэффициент несимметрии фазных токов.
• Коэффициент несимметрии линейных напряжений.
• Сопротивление изоляции.

Диапазоны и точность измерения параметров указаны в паспорте устройства.

Параметры БВР:

• БВР конструктивно располагается внутри корпуса устройства плавного пуска.
• БВР формирует наложенное напряжение, подающееся на отходящие
контакты, позволяющее измерять ток утечки и вычислять сопротивление
изоляции отходящих цепей.

• БВР измеряет напряжение на входных и выходных клеммах устройства,
что позволяет компенсировать влияние токов утечек тиристоров при
вычислениях.

Параметры ДТ:

• Датчики тока конструктивно выполнены отдельными элементами и
располагаются вне корпуса устройства.

• Датчики тока могут не входить в комплект поставки и должны приобретаться
отдельно. Требования к датчикам тока описаны в паспорте устройства.

• Датчики тока не являются законченным устройством и требуют от заказчика
самостоятельной намотки тестовой обмотки (10 витков).

- 7 -



УПП-U-I-L-NT
Руководство по эксплуатации

2.2 Контролируемые параметры

Устройство плавного пуска обеспечивает контроль следующих параметров:

• Исправность цепей ПДУ.
• Количество коммутаций.
• Работоспособность основных каналов защит.
• Работоспособность канала связи с блоком индикации.
• Работоспособность канала связи с устройством телеуправления.
• Работоспособность и корректность настройки датчиков тока по следующим
параметрам: номинальный ток датчиков тока, количество подключенных
датчиков тока.

• Работоспособность цепей формирования наложенного напряжения и
измерения сопротивления изоляции.

2.3 Защиты

В устройстве плавного пуска реализованы следующие виды защит:

• Защиты от потери связи с БИ (и МПУ) и ТУ. Защиты срабатывают при обрыве
связи либо при ухудшении связи ниже критического уровня.

• Трехступенчатая максимальная токовая защита (МТЗ). Защищает от
превышение тока в нагрузке. Ступень МТЗ-3 позволяет выбрать зависимую
характеристику срабатывания в соответствии с МЭК 255-4.

• Ускоренная максимальная токовая защита (УМТЗ) — защита, действующая в
программируемый интервал времени после включения.

• Защита от минимального тока (ЗМТ). Защищает от уменьшения тока в любой
из фаз нагрузки ниже порогового значения.

• В случае, если устройство допускает подключение нескольких нагрузок,
каждая нагрузка будет иметь персональные блоки защит МТЗ-1, МТЗ-2, МТЗ-
3, УМТЗ и ЗМТ.

• Защита от уменьшения линейного напряжения на входе устройства ниже
минимального значения и увеличения выше максимального значения
(ЗММН).

• Защита от несимметрии токов фаз (ЗНФ).
• Защита от обрыва фазы (ЗОФ) и несимметрии линейных напряжений.
• Блок контроля изоляции (БКИ). Защищает от утечек тока на землю.
Функционирует при отключенной нагрузке.

• Блок самодиагностики наложенного напряжения. Контролирует наличие
наложенного напряжения в блоке БКИ.

• Защита от пульсаций тока (ЗПТ). Отключает нагрузку в случае обнаружения
в ней пульсаций тока (биений).

• Внешние защиты (ВнЗ). Измеряют сопротивление цепи, подключенной к
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искрозащищенным входам устройства и полярность диода, последовательно
включенного в цепь. Для каждого канала независимо настраивается время
срабатывания, сопротивление срабатывания и требование к наличию диода.
Количество каналов внешних защит указано в паспорте устройства.

• Местные защиты (МЗ). Срабатывают по сигналам на внутренних входах
устройства. Для каждого канала независимо настраивается время
срабатывания и полярность входного сигнала. Количество каналов местных
защит указано в паспорте устройства.

• Контроль коммуникационного аппарата (ККА). Защита анализирует сигналы
состояния коммуникационного аппарата. Срабатывает в случае, если сигналы
не соответствуют друг другу либо текущему режиму работы.

• В устройстве плавного пуска предусмотрено устройство резервного
отключения выключателя (УРОВ) — формирование сигнала для вводного
распределительного устройства о неотключении выключателя.

• Защита по температуре воздуха. Устройство контролирует температуру
воздуха окружающей среды и отключает устройство в случае перегрева.

• Защиты тиристоров. Устройство плавного пуска анализирует качество
питающей сети, температуру воздуха и температуры тиристоров, и блокирует
включение (либо отключает во время пуска) устройство в случае риска
выхода тиристоров из строя.
ВНИМАНИЕ! Для корректной работы защиты тиристоров в конечном
устройстве необходимо ограничить скорость нарастания фазных токов.
Покупатель должен обеспечить корректные режимы работы тиристоров,
указанные в приложении В

• Блок защит «Плавный пуск». Анализирует работу устройства при плавном
пуске и отключает нагрузку в случае срыва плавного пуска.

• Блок защиты от потери управления ПДУ. Анализирует параметры внешнего
входа, к которому подключен пульт дистанционного управления и отключает
нагрузку при потере управления от ПДУ.

• В устройстве предусмотрена возможность задавать собственную логику
управления сигнальным реле для использования в нуждах автоматизации
либо сигнализации (блок мелкой автоматики - БМА).

При срабатывании любой из защит отключается коммутационный аппарат,
либо блокируется его включение, и формируется сигнал «АВАРИЯ» или
«НЕИСПРАВНОСТЬ».

2.4 Блок индикации

Устройство обеспечивает следующую индикацию и органы управления с помощью
блока индикации:
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• Состояние устройства. При подключенной нагрузке — светится индикатор
«ВКЛ», при отключенной нагрузке — светится индикатор «ОТКЛ», при
наличии аварии либо неисправности — светится индикатор «АВАРИЯ»,
при готовности устройства к включению — на дисплее светится надпись
«ГОТОВ»;

• Текущее состояние шунтирующего контактора. При включении и завершении
работы плавного пуска устройство замыкает шунтирующий контактор, и
пишет соответствующее сообщение в статусной строке блока индикации.

• При отсутствии сигнала «ГОТОВ» блок индикации отображает причину
отсутствия готовности.

• На блоке индикации могут отображаться информационные сообщения,
поясняющие причину срабатывания защиты, либо информирующие о каком-
либо событии.

• Текущие измеренные параметры.
• К БИ предусмотрено подключение внешней панели управления из девяти
независимых кнопок.
– Кнопки «Вверх»/«Вниз»/«Ввод»/«Возврат» для навигации по структуре
меню и изменения уставок.

– Кнопки «Вкл»/«Выкл» для управления нагрузкой.
– Кнопки «Проверка МТЗ»/«Проверка БКИ» для ручной проверки
работоспособности соответствующих блоков.

– Кнопка «Сброс» для сброса сработанной защиты.
• С помощью блока индикации имеется возможность настраивать параметры
работы устройства и блоков защит.

2.5 Ввод-вывод

Устройство плавного пуска обеспечивает связь с устройством
телеуправления посредством следующих протоколов связи:

• Modbus RTU;
• Modbus SLIP.

Используемый интерфейс связи: последовательный, искробезопасный RS-485.

Параметры релейных выходов:

• Количество релейных выходов — указано в паспорте.
• Максимальное коммутируемое переменное напряжение — 250 В.
• Максимальный коммутируемый переменный ток для активной нагрузки —
12 А.

• Максимально допустимое напряжение изоляции — 5 кВ.
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Параметры внешних искробезопасных входов и входов для подключения
ПДУ:

• Количество внешних входов — указано в паспорте.
• Диапазон измерения сопротивления внешней цепи — 0 – 300 Ом1.
• В устройстве реализована защита от потери управляемости по любому из
входов «Внешний вход» или «Вход ПДУ» в случае обрыва или замыкания
между собой проводников цепи.Ц

• В устройстве присутствует возможность калибровки внешних входов.

Параметры внутренних дискретных входов:

• Максимально допустимый действующий ток через светодиод входа — 10 мА.

2.6 Прочие характеристики

Устройство сохраняет в энергонезависимой памяти:

• Протоколы включений/отключений устройства: время события и тип события
(включение или выключение), источник события (МПУ, ТУ, ПДУ, блок защиты
или автоматики).

• Протоколы изменений уставок: время события, измененная уставка, значение
уставки до изменения, значение уставки после изменения.

• Протоколы проверок защит: время события, тип события (какая проверка
производилась), результат проверки (успешная или неуспешная).

• Журнал аварий и неисправностей: время события, сработавшая защита,
значения контролируемых параметров устройства (список сохраняемых
параметров приведен в паспорте устройства).

• Аварийные осциллограммы.
• Пусковые осциллограммы.
• Уставки и параметры работы устройства и блоков защит и автоматики.
• Строковые данные (персональные названия устройства и блоков защит).
• Пользовательский и наладочный пароли.
• Текущее значение некоторых регистров, необходимых для функционирования
блоков защит и автоматики после отключения питания устройства;.

Количество хранимых осциллограмм и записей журналов указано в паспорте
устройства.

Устройство позволяет сохранять персональные названия для
последующего отображения на БИ:

• Внешних защит.
1Диапазон измерений может быть увеличен предприятием-изготовителем, но заявленная

точность измерения соблюдается только в данном диапазоне
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• Внутренних защит.
• Название устройства.

Устройство позволяет ограничивать доступ к изменению уставок системой
паролей. Поддерживается три уровня паролей: пользовательский, наладочный
и заводской. Более высокий уровень пароля позволяет редактировать уставки с
текущим и более низким уровнем доступа.

В устройстве реализована возможность задавать пределы изменений уставок
пользователем. Уставки с ограничением имеют две дополнительных уставки
(«Максимальное значение» и «Минимальное значение»), защищенные заводским
паролем. Уставка, изменяемая пользовательским или наладочным паролем не
будет выходить за пределы, установленные ограничивающими уставками.

Время технической готовности устройства к работе не более 300 сек.

Устройство предназначено для круглосуточной непрерывной работы.

Габаритные и установочные размеры устройства приведены в приложении А.

3 Состав изделия
В состав изделия входит:

Таблица 1. Состав изделия

Обозначение Наименование Кол.
17.01.001.01 Устройство плавного пуска 1
17.02.001.01 Блок индикации 1

17.01.001.01 РЭ Руководство по эксплуатации 11

17.01.001.01 ПС Паспорт 1
Комплект ответных частей разъемов 1
Описание регистров 11

1Допускается комплектация в бумажном или электронном виде
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4 Устройство изделия
Устройство плавного пуска представляет из себя комплект блоков. Структурная
схема устройства приведена в приложении Б.

Конструктивно в состав устройства входят следующие блоки:

• Датчики тока.
• Блок индикации.
• Блок защиты и управления.

Функционально устройство состоит из следующих модулей:

• Блок тиристоров.
• Модуль плавного пуска. Обеспечивает плавный пуск подключенных
двигателей.

• Несколько независимых блоков защит и автоматики.
• Модуль управления, обеспечивающий обработку команд управления и
взаимодействие модуля плавного пуска и блоков защит.

4.1 Датчики тока

Датчики тока служат для измерения фазных токов. На каждую нагрузку
предусматривается установка двух датчиков тока (фазы A и C, ток фазы B
вычисляется программно по формуле Ib = −(Ia + Ic)).

На каждый датчик тока наматывается проверочная обмотка для тестирования
датчиков (намотка осуществляется покупателем перед монтажом).

Устройство, рассчитанное на работу с двумя нагрузками (с подключением четырех
датчиков тока) может эксплуатироваться на одной нагрузке и с одним датчиком
тока. В этом случае выходы разъемов, предназначенные для теста датчиков тока,
должны быть закорочены перемычкой (см. приложение В).

Обозначение разъемов на датчики тока приведено в таблице 2.
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Таблица 2. Обозначение разъемов датчиков тока

Обозначение Номер
контакта

Назначение

Проверка 1 Вход проверочной обмотки.
Ic+ 2 Первый контакт измерительной обмотки тока

фазы C.
Ic- 3 Второй контакт измерительной обмотки тока фазы

C.
Проверка 4 Вход проверочной обмотки.
Проверка 5 Вход проверочной обмотки.
Ia+ 6 Первый контакт измерительной обмотки тока

фазы A.
Ia- 7 Второй контакт измерительной обмотки тока фазы

A.
Проверка 8 Вход проверочной обмотки.

Полярность контактов проверочных обмоток значения не имеет. Полярность
контактов измерительных обмоток должна быть одинаковой в пределах
устройства.

4.2 Блок индикации

Блок индикации состоит из следующих модулей:

1. Управляющий микроконтроллер. Предназначен для циклической проверки
состояния кнопок местного пульта управления, обеспечивает индикацию на
дисплее информации, полученной с БЗУ.

2. Графический OLED-дисплей. Служит для отображения состояния устройства
плавного пуска, наименования и значения измеряемых параметров и
изменения уставок.

3. Модуль связи. Предназначен для связи с БЗУ и передачи команд от
управляющего микропроцессора. Обмен информацией производится по
последовательному каналу RS-485. Назначение кнопок разъема приведено в
таблице 3.

4. Дополнительная светодиодная индикация:
• Индикатор «ОТКЛ». Если нагрузка обесточена, то индикатор светится, в
противном случае — погашен.

• Индикатор «ВКЛ». Если на нагрузку подано напряжение, то индикатор
светится, в противном случае — погашен.

• Индикатор «АВАРИЯ». Отображает состояние защит, обеспечиваемых
устройством. Если сработала хотя бы одна защита — индикатор светится,
в противном случае — погашен.
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5. Разъем для подключения пульта местного управления. Назначение кнопок и
соответствие номерам контактов представлено в таблице 4.

Таблица 3. Обозначение разъема связи БИ

Обозначение Номер
контакта

Назначение

+12 1 Контакт питания блока индикации.
A 2 Выход A интерфейса RS-485.
B 3 Выход B интерфейса RS-485.

Общ. 4 Общий контакт.

Таблица 4. Обозначение разъема клавиатуры БИ

Обозначение Номер
контакта

Назначение

ВКЛ 1 Включить нагрузку
Проверка МТЗ 2 Проверить работоспособность датчиков тока и

блока МТЗ.
Проверка БКИ 3 Проверить работоспособность БВР и блока БКИ.

ОТКЛ 4 Отключить нагрузку.
Сброс 5 Сбросить сигнал защиты.
Общий 6 Общий контакт для подключения кнопок пульта

управления.
Возврат 7 Переход на вышестоящий уровень меню или выход

из режима редактирования.
Ввод 8 Переход на нижестоящий уровень меню или вход в

режим редактирования.
Вниз 9 Переключение между пунктами меню или

редактирование (уменьшение значения)
параметра.

Резервный 10 Зарезервированный контакт разъема. Должен
оставаться неподключенным.

Вверх 11 Переключение между пунктами меню или
редактирование (увеличение значения)
параметра.

4.3 Блок защиты и управления

БЗУ состоит из следующих модулей:

1. Блоки тиристоров. Обеспечивают плавный пуск подключенных двигателей.
2. Блоки драйверов. Обеспечивают управление блоками тиристоров.
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3. Два управляющих микроконтроллера. Предназначены для управления и
взаимодействия остальных блоков, обработки команд с устройств управления
и обеспечения функционирования защит;

4. Дискретные входа (внутренние входа). Представляют собой светодиоды,
подключенные к источнику питания через токоограничительный резистор, и
фототранзистор. Предназначены для определения состояния внешней цепи
(замкнута/разомкнута). Каждый такой вход может принимать следующие
состояния:
• Светодиод обесточен (цепь разомкнута) — значение «0»;
• Светодиод запитан (цепь замкнута на общий контакт) — значение «1».

Обозначение контактов внутренних входов приведено в таблице 5.
5. Дискретные выходы. Представляют собой реле с тремя контактами: общий,
нормально разомкнутый, нормально замкнутый. При подаче сигнала «1» реле
замыкается. Конструктивно располагаются в двух группах:
• Внутренние выходы. На них выведены сигналы управления внутренним
оборудованием («Вкл» контакторов);

• Внешние выходы. На них выведены сигналы для внешней автоматики
(«УРОВ», «Авария»). Конструктивно выполнены на отдельном разъеме
и гальванически изолированы от внутренних выходов для обеспечения
искробезопасности.

Обозначение контактов дискретных выходов приведено в таблицах 6 и 7.
6. Внешние входы. Представляют собой генератор переменного напряжения
и аналогово-цифровой измеритель тока. Выполнены в искробезопасном
исполнении. Имеют следующие выходные сигналы:
• Сопротивление подключенной цепи;
• Полярность диода в подключенной цепи (либо сигнал об отсутствии
диода).

Обозначение контактов внешних входов приведено в таблице 8.
7. Модуль связи с БИ. Предназначен для передачи значений и параметров а
также приема команд от БИ. Обозначение контактов совпадает с разъемом
связи блока индикации и приведено в таблице 3.

8. Модуль связи с устройством телеуправления. Предназначен для передачи
значений и приема команд от управляющего устройства. Обозначение
контактов приведено в таблице 8.

9. Модуль драйверов тиристоров и БВР. Предназначен для измерения
напряжения на тиристоров, синхронизации с сетью и выдачи управляющих
импульсов на блок тиристоров;

10. Энергонезависимая память. Предназначена для хранения уставок, журналов
и осциллограмм;
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11. Энергонезависимые часы реального времени. Предназначены для измерения
текущего времени в рабочем и обесточенном состоянии устройства.

12. Источник питания собственных нужд. Обеспечивает подачу питающего
напряжения на внутренние модули, вентиляторы охлаждения тиристоров
и блок индикации. Обозначение контактов разъема питания приведено в
таблице 9.

Таблица 5. Обозначение разъема внутренних входов

Обозначение Номер
контакта

Назначение

Осн. РПВ 1
Входа контактов «РПВ» и «РПО» с основного и
шунтирующего контакторов.

Осн. РПО 2
Шунт. РПВ 3
Шунт. РПО 4
МЗ №1 5

Входы местных защит.
МЗ №2 6
Общ. 7 Общий контакт.

Таблица 6. Обозначение разъема внутренних реле

Обозначение Номер
контакта

Назначение

Осн. НР 1
Контакты реле основного контактора.

Осн. П 2
3

Шунт. НР 4
Контакты реле шунтирующего контактора.

Шунт. П 5

Таблица 7. Обозначение разъема внешних реле

Обозначение Номер
контакта

Назначение

УРОВ НР 1
Контакты реле «УРОВ».УРОВ НЗ 2

УРОВ П 3
Авария НР 4

Контакты реле «Авария».Авария НЗ 5
Авария П 6
БМА НР 4

Контакты реле блока мелкой автоматики.БМА НЗ 5
БМА П 6
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Таблица 8. Обозначение разъема внешних входов и связи с ТУ

Обозначение Номер
контакта

Назначение

Общ. 1
Контакты интерфейса RS-485 для связи с
устройством ТУ.

A 2
B 3

Общ. 4
Внеш. 1 5

Вход цепи внешней защиты №1
Внеш. 1 6
Внеш. 2 7

Вход цепи внешней защиты №2
Внеш. 2 8
Внеш. 3 9

Вход цепи внешней защиты №3
Внеш. 3 10
Внеш. 4 11

Вход цепи внешней защиты №4
Внеш. 4 12
ПДУ №1 13

Вход цепи ПДУ №1
ПДУ №1 14

Таблица 9. Обозначение разъема питания

Обозначение Номер
контакта

Назначение

Корпус 1 Общий контакт питания.
Питание 2 Контакт для подачи питающего напряжения.

Допустимый диапазон питающих напряжений
указан в паспорте устройства.

Корпус 3 Общий контакт питания.

Таблица 10. Обозначение силовых контактов

Обозначение Назначение
A

Вход УППB
C
U

Выход УППV
W
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4.4 Блок тиристоров

Блок тиристоров обеспечивает управление напряжением на нагрузке во время
плавного пуска, а также измерение входных и выходных напряжений устройства.

4.5 Модуль плавного пуска

Модуль плавного пуска обеспечивает управление тиристорами, стабилизацию
тока и алгоритм плавного пуска.

4.6 Блоки защит и автоматики

Блоки защит и автоматики представляют собой набор независимых модулей,
обеспечивающих функции защиты и автоматики устройства.

4.7 Блок управления

Блок управления обеспечивает работу с аналоговыми датчиками, входами и
выходами устройства, а также обеспечивает взаимную работу и координацию всех
составных блоков, входящих в состав устройства.
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5 Работа изделия
5.1 Модуль плавного пуска

Модуль плавного пуска (МПП) обеспечивает плавное включение подключенной
нагрузки (двигателя). Регулирование осуществляется изменением напряжения
на нагрузке путем подачи управляющих импульсов на последовательно
включенные тиристоры. МПП ограничивает ток на нагрузке и стабилизирует его
на необходимом уровне (задается соответствующими уставками). Поддерживается
функция «кик-старт» — при пуске происходит кратковременный подъем тока, что
позволяет двигателю преодолеть начальную нагрузку, требующую повышенного
пускового момента.

Плавный пуск осуществляется стабилизированным током. Время плавного пуска
не задается, процесс плавного пуска автоматически заканчивается после того,
как подключенный двигатель разогнался и управляющий сигнал вышел на
полный угол. Чем меньше уставка тока плавного пуска — тем дольше будет время
плавного пуска.

Уставки токов плавного пуска задаются независимо для двух нагрузок. Модуль
плавного пуска стабилизирует ток той нагрузки, ток которой наиболее близко
подошел к установленному порогу (либо превысил его). На вторую нагрузку при
этом подается ток меньший, чем уставка (определяется потребляемым током при
текущем угле управления тиристорами). Если устройство настроено на режим
работы «Одна нагрузка», уставки для второй нагрузки игнорируются.

Устройство позволяет задавать параметры работы большие, чем предельно
допустимые для него (приведены в паспорте устройства). В этом случае
включается механизм самозащиты, и уставки автоматически понижаются до
безопасного уровня. Текущие уставки, которые будут применены при работе,
отображаются в настройках модуля плавного пуска.

Кроме того, модуль плавного пуска обеспечивает рабочие режимы блока
тиристоров: управление охлаждающими вентиляторами, управление драйверами
тиристоров, синхронизация управляющих импульсов с питающим напряжением.

Модуль осуществляет плавный пуск в три этапа, показанных на рисунке 1:

1. Включение плавного пуска.
2. Кик-старт.
3. Плавный пуск.
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Рисунок 1. Работа модуля плавного пуска

Режим работы модуля плавного пуска задается следующими уставками:

1. Жесткий пуск — уставка, включающая и выключающая модуль плавного
пуска. При отключенном пуске (уставка в значении «Да») подключение
нагрузки происходит контактором, без задействования МПП.

2. Номинальный ток, Ток кик-старта, Ток плавного пуска — три уставки,
задающие ток, который будет стабилизироваться МПП на соответствующих
этапах. При этом «Номинальный ток» задает базовый ток, относительно
которого будут высчитываться токи уставок и измеряется в амперах, а
уставки «Ток кик-старта» и «Ток плавного пуска» задают перегрузку
относительно базового тока и измеряются в процентах. Ток разгона двигателя
вычисляется по формуле Iплавногопуска = Iноминальный∗Kтокплавногопуска

100% .
Данные уставки задаются независимо для каждой нагрузки.

3. Время кик-старта — задает длительность пускового импульса. Если уставка
равна «0», то этап «Кик-старт» пропускается. Данная уставка задается одна
для обоих нагрузок.

4. Время плавного пуска — ограничение длительности времени плавного
пуска. В случае, если МПП не успеет закончить разгон двигателя, он
завершит работу со статусом «Срыв ПП: время». Данная уставка задается
одна для обоих нагрузок.

С целью недопущения эксплуатации блока тиристоров в критических режимах,
МПП может ограничить пользовательские уставки безопасными величинами.
Реальное значение уставок, которые будут использоваться в работе МПП
выводятся в соответствующих регистрах. Ограничиваются следующие уставки:
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• Ток кик-старта, Ток плавного пуска — в случае, если комбинация базового
тока и перегрузки превышает безопасный ток тиристоров, уставка МПП
ограничивается безопасным током.

• Время кик-старта — так как тиристоры не могут выдерживать большие токи
(близкие к предельным), то при высоком значении уставки «Ток кик-старта»
время кик-старта может быть ограничено.

5.1.1 Включение плавного пуска

Этап «Включение плавного пуска» происходит после замыкания тиристорного
контактора. На этом этапе модуль плавного пуска осуществляет подготовку к
включению тиристоров:

• Синхронизация по частоте питающей сети и фазе.
• Синхронизация порядка следования фаз и фазных напряжений.
• Проверка работоспособности драйверов и режима работы тиристоров
(питающие напряжения драйверов, температура тиристоров, проверка
работоспособности датчиков тока).

Блок-схема алгоритма включения устройства показана на рисунке 2.
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Рисунок 2. Блок-схема алгоритма включения устройства
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Модуль плавного пуска выключается по одному из следующих алгоритмов:

1. Без указания причины. В этом случае модуль плавного пуска прекращает
работу и переходит в режим «Простой». Записи в журналах не производятся.

2. Успешное завершение. Аналогично п. 1, без записей в журналы.
3. Ошибка или таймаут. В данном случае модуль плавного пуска прекращает
работу, переходит в режим «Простой», производится запись в журнал аварий,
причина аварии указывается «Плавный пуск».

Описание этапов алгоритма включения устройства:

1. Простой. В этом режиме модуль плавного пуска неактивен, устройство
находится либо в выключенном состоянии, либо во включенном с замкнутым
шунтирующим контактором.

2. Включение. Модуль ПП переходит в данный режим после команды «Пуск»,
поданной из любого источника. В данном режиме отключается источник
опорного напряжения, после чего модуль переходит в режим «Отработка
задержки включения» (п. 3).

3. Отработка задержки включения. В данном режиме ПП ничего не
делает, по истечению времени, указанного в уставке «Задержка ВКЛ»
блока «Настройки УПП» выключается закорачивающее реле, и затем, в
зависимости от уставки «Жесткий пуск» возможно два варианта поведения:
• Жесткий пуск включен: модуль ПП выключается без указания причин
(см. алгоритм выключения ПП), контакторы замыкаются в рабочий
режим, ПП переходит в режим «Ожидание РПВ шунтирующего» (7).

• Жесткий пуск отключен: замыкается основной контактор, ПП
переходит в режим «Ожидание РПВ основного контактора» (п. 4).

4. Ожидание РПВ основного контактора. ПП ожидает прихода сигнала
РПВ на соответствующий внутренний вход. Время ожидания сигнала не
ограничено. Для ограничения времени нахождения в данном состоянии
необходимо использовать блок защит «Контроль коммутационного аппарата
(ККА)» (глава 5.2.12 «Контроль коммутационного аппарата ККА», страница
44).

5. Ожидание готовности ПП. Модуль ПП ожидает готовности к включению.
Перечень причин, препятствующих включению ПП:
• Отсутствие синхронизации хотя бы по одной из фаз.
• Рассинхронизация ПП по частоте питающей сети.
• Рассинхронизация ПП по фазе питающей сети.
• Хотя бы одно из фазовых напряжений выходит за допустимые пределы
(менее 170 вольт, либо более 800 вольт).

• Температура устройства либо одного из тиристоров выходит за
допустимые пределы.
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• Не пройдена проверка датчиков тока. Возможные причины
непрохождения проверки:
– Отсутствует один или несколько необходимых датчиков тока.
– Присутствуют лишние датчики тока.
– Хотя бы один из датчиков тока не соответствует выставленному
номиналу, указанному в параметре «Датчик тока» блока уставок
«Устройство».

• Неверный угол между фазами.
Время нахождения в данном режиме жестко ограничено 10 секундами.
В случае, если за это время модуль ПП не перешел в режим готовности
к включению, ПП отключается по защите (с записью в журнал аварий),
устройство отключается (в причине выключения указывается: авария
плавного пуска), на экран выводится сообщение с детальной информацией о
причине выключения.
При получении сигнала от плавного пуска о готовности к включению, ПП
переходит в режим «Работа ПП» (п. 6).

6. Работа ПП. В данном режиме ПП подает на тиристоры управляющие
сигналы так, чтобы ток через нагрузку соответствовал уставкам, заданным
в блоке уставок «Настройки ПП» (в начале работы отрабатывается кик-старт
с соответствующими уставками, затем применяются уставки плавного пуска).
ПП выходит из данного режима в одном из следующих случаев:
• Успешное завершение работы ПП. Завершением плавного пуска
считается наступление одного из следующих событий:
– Тиристоры развернулись на полный угол.
– Замечена пульсация тока. Пульсации тока при плавном пуске
характерны при работе на двигатель с недостаточной нагрузкой, и
возникают когда двигатель почти вышел на номинальные обороты.

При этом работа плавного пуска завершается (досрочно, независимо от
уставки «Время плавного пуска»), контакторы переводятся в рабочий
режим, ПП переходит в режим «Ожидание РПВ шунтирующего» (7).

• Слишком долгое нахождение в данном режиме. Ограничение по времени
выставляется в блоке уставок «Настройки ПП». Если за указанное время
плавный пуск не успел завершиться, то возможны следующие варианты
поведения, в в зависимости от уставки «Принудительное включение»:
– Принудительное включение разрешено: на экран выводится
сообщение о срыве плавного пуска по причине истечения времени
ожидания, контакторы переводятся в рабочий режим, ПП переходит
в режим «Ожидание РПВ шунтирующего» (7).

– Принудительное включение запрещено: на экран выводится
сообщение о срыве плавного пуска по причине истечения времени
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ожидания, плавный пуск отключается (с указанием причины
отключения: таймаут), формируется команда «Стоп» (с указанием
причины выключения «Авария ПП»).

• Модуль ПП самостоятельно отключил основной контактор
(«самоотключение»). Это происходит в случае обнаружения ошибок
модулем плавного пуска. При этом ПП отключается (причина
отключения: ошибка), формируется команда «Стоп» (причина
отключения: авария), на экран выводится соответствующее сообщение.

7. Ожидание РПВ шунтирующего. Режим аналогичен режиму «Ожидание
РПВ основного», описанного в п. 4. По приходу сигнала РПВ, ПП отключается
(причина отключения: успешное окончание работы), основной контактор
переводится в состояние, соответствующее установленной схеме
подключения, ПП переходит в режим «Простой» (п. 1). После этого работа
плавного пуска считается завершенной успешно, устройство переходит в
рабочий режим.

Рабочим режимом реле является:

• Состояние реле «Основной контактор» зависит от установленной схемы
включения (уставка «Тип шунтирующего контактора», блок уставок
«Устройство»), и соответствующей ему схемы включения (приложение В,
страница 102)

• Состояние реле «Шунтирующий контактор»: включено.

5.1.2 Кик-старт

В режиме «Кик-старт» МПП стабилизирует ток на уровне уставки «Ток кик-
старта». По истечению времени «Время кик-старта», МПП переходит в режим
«Плавный пуск».

В случае повышения тока существенно выше уставки МПП завершает работу со
статусом «Срыв ПП: ток».

5.1.3 Плавный пуск

В режиме «Плавный пуск» МПП стабилизирует ток на уровне уставки «Ток
плавного пуска». Завершение работы МПП может произойти по следующим
условиям:

• Повышение тока существенно выше уровня уставки. МПП завершает работу
со статусом «Срыв ПП: ток».

• Выдача на выход полного напряжения сети. МПП завершает работу со
статусом «Завершение работы: полный угол».

• Появление пульсаций в потребляемом токе. Это может произойти при работе
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на ненагруженный двигатель, либо при появлении электрического либо
механического резонанса. МПП завершает работу со статусом «Завершение
работы: пульсации тока».

• При появлении в нагрузке тока на углах управления тиристорами, меньших
60 электрических градусов. Это происходит в случае протекания тока через
нулевой провод или через землю. МПП завершает работу со статусом «Срыв
ПП: ток по земле».

5.1.4 Причины неготовности плавного пуска

Если режим плавного пуска в устройстве включен, но модуль плавного пуска
не готов к работе, то включение устройства блокируется (снимается сигнал
«ГОТОВ»).

Модуль находится в состоянии неготовности каждый раз при включении
устройства и сразу после отключения нагрузки. Как правило это занимает
несколько секунд, но при резкой смене параметров сети (например, при
переключении на другую питающую сеть) модулю может понадобиться какое-
то время измерения и анализов параметров сети. Причины неготовности модуля
плавного пуска к работе могут быть следующие:

• Отсутствие синхронизации по частоте питающей сети.
• Отсутствие синхронизации по фазе питающей сети.
• Температура устройства выходит за пределы рабочих температур.
• Неисправность датчика температуры устройства.
• Температура хотя бы одного из тиристоров выходит за пределы рабочих
температур.

• Неисправность датчика температуры хотя бы одного из тиристоров.
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5.2 Блоки защит и автоматики

5.2.1 Основы работы блоков защит

Компонент «Выдержка защиты»

В основе функционирования всех блоков защит лежит один из компонентов
«Выдержка защиты» либо «Выдержка времени».

Структурная схема алгоритма работы компонента «Выдержка защиты»
представлена на рисунке 3. На вход компонента поступает сигнал «Условие»,
равный «1», если условие срабатывания защиты выполнено (например,
превышение тока в токовых защитах). В случае, если защита включена и
подан сигнал «Условие», формируется сигнал «Warn», запускающий таймер
выдержки. Когда значение превысит значение «Выдержка», формируется сигнал
«Timer_Event», выставляющий триггер защиты в положение «Сработал». При этом
на выходе компонента формируется сигнал срабатывания защиты, а также по
фронту сигнала осуществляется запись в журнал защит1.

Сброс защиты возможен по одному из двух условий:

1. Если защита без фиксации, то защита сбрасывается после снятия сигнала
«Warn»;

2. При подаче на вход компонента сигнала «Сброс» при снятом сигнале «Warn».

1

==

&

&

Сигнал

&

Журнал
Сброс

Выдержка

Условие

Включена

Фиксация

Рисунок 3. Структурная схема компонента «Выдержка защиты»
1Далее в руководстве при использовании данных блоков предполагается наличие всех уставок

(если не указано иное), и поведение, соответствующее описанному в данном пункте руководства
(включая наличие выдержки срабатывания защиты и запись в журнал защит).
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Компонент «Выдержка времени»

Структурная схема алгоритма работы компонента «Выдержка времени»
представлена на рисунке 4. Компонент работает аналогично компоненту
«Выдержка времени», с одним различием: он не пишет события в журналы.

1

==

&

&

&

Сигнал

Сброс

Выдержка

Условие

Включена

Фиксация

Рисунок 4. Структурная схема компонента «Выдержка времени»

Графическое обозначение этих блоков, применяемое в данном руководстве,
представлено на рисунке 5.

Выдержка защиты Выдержка времени

Рисунок 5. Условное графическое обозначение компонентов «Выдержка защиты»
и «Выдержка времени»

Общие сигналы

В устройстве есть ряд сигналов, которые распространяются на все блоки защит:
«ВКЛ», «ВЫКЛ», «Возможный ВКЛ», «Гарантированный ВЫКЛ».

Сигнал ВКЛ повторяет сигнал РПВ, приходящий с контакторов и показывает, что
включен хотя бы один из контакторов. Этот сигнал выводится на блоке индикации
на одноименный светодиод. Структурная схема формирования сигнала показана
на рисунке 6.

ВКЛ
1РПВ основной

РПВ шунтирующий

Рисунок 6. Формирование сигнала «ВКЛ»

- 29 -



УПП-U-I-L-NT
Руководство по эксплуатации

Сигнал ВЫКЛ повторяет сигнал РПО, приходящий с контакторов и показывает,
оба контактора выключены. Этот сигнал выводится на блоке индикации на
одноименный светодиод. Структурная схема формирования сигнала показана на
рисунке 7.

&РПО основной
ВЫКЛ

РПО шунтирующий

Рисунок 7. Формирование сигнала «ВЫКЛ»

Сигнал Возможный ВКЛ показывает, что контакторы могут быть включены.
Помимо сигналов РПВ включает в себя сигналы, подающиеся на реле.
Используется в ситуациях, когда необходимо обработать вариант неисправности
доп.контактов реле, а также во время процесса коммутации контактора (когда
сигнал на реле уже подан, но контактор еще не переключился и не сформировал
сигнал РПВ). Структурная схема формирования сигнала показана на рисунке 8.

1

Реле шунтирующий

Реле основной
Возм. ВКЛ

РПВ основной

РПВ шунтирующий

Рисунок 8. Формирование сигнала «Возможный ВКЛ»

Сигнал Гарантированный ВЫКЛ показыват, что контакторы отключены
вне зависимости от исправности сигналов с доп.контактов и процессов
коммутации. Используется в ситуациях, аналогичных использованию сигнала
«Возможный ВКЛ». Структурная схема формирования сигнала показана на
рисунке 9.

&

Реле шунтирующий

Реле основной
Гарант. ВЫКЛ

РПO основной

РПО шунтирующий

Рисунок 9. Формирование сигнала «Гарантированный ВЫКЛ»

5.2.2 Блок защиты МТЗ

Описание защит МТЗ 1 – 3

Блок защиты МТЗ (Максимальная токовая защита) предназначен для защиты
нагрузки и КА от токов короткого замыкания и перегрузки. В состав устройства
входит три независимых ступени защиты МТЗ:

1. Первая ступень (МТЗ-1) — защита от сверхтоков короткого замыкания;
- 30 -



УПП-U-I-L-NT
Руководство по эксплуатации

2. Вторая ступень (МТЗ-2) — защита от тока перегрузки (затянувшегося пуска);
3. Третья ступень (МТЗ-3) — защита от длительного тока перегрузки. В данной
ступень есть возможность настроить зависимую выдержку времени.

В случае, если устройство рассчитано на подключение двух нагрузок, каждая из
нагрузок будет иметь свои независимые блоки защиты МТЗ. Если уставка «Две
нагрузки» установлена в значение «Нет» (устройство работает в режиме одной
нагрузки), то блоки защит «МТЗ-X подключение 2» автоматически отключаются.

Структурная схема алгоритма работы блока защиты МТЗ-1 представлена на
рисунке 10. На вход блока подается максимальный из действующих токов Imax.

Условием срабатывания защиты является превышение током уставки защиты
при наличии сигнала ВКЛ. Сравнивающий компаратор имеет гистерезис на
уровне 3% от значения уставки. В случае срабатывания защиты на выходе блока
формируется сигнал «Авария».

Imax ==

ВКЛ

&

Уставка тока

АварияУсловие Сигнал

Рисунок 10. Структура блока защиты МТЗ

Характерные особенности МТЗ-2

МТЗ-2 от МТЗ-1 отличается тем, что для ее работы требуется не сигнал «ВКЛ»,
как для блока «МТЗ-1», а сигнал «РПВ» шунтирующего контактора. Это сделано
для того, чтобы исключить ложные срабатывания защиты МТЗ по перегрузке при
стартовых режимах работы. Алгоритм работы приведен на рис. 11.

Imax ==
&

Уставка тока

РПВ шунт.

АварияУсловие Сигнал

Рисунок 11. Структура блока защиты МТЗ-2

Характерные особенности МТЗ-3

МТЗ-3 от прочих защит МТЗ отличается следующими особенностями:
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Во-первых, в блоке защиты МТЗ-3 есть уставка «Выбор характеристики»,
позволяющая выбрать зависимую характеристику согласно МЭК 255-4. Для
формирования зависимости выдержки времени от величины перегрузки
(вычисляемой как соотношение Imax

Iуставка_защиты ), используется формула t = K(
G

GB

)α
−1
,

где K и α — коэффициенты, характеризующие функцию.

В устройстве реализованы следующие варианты характеристик:

1. Независимая характеристика. При выборе данного варианта алгоритм работы
блока защиты МТЗ-3 будет аналогичен алгоритму в защитах МТЗ-1 и МТЗ-2;

2. Нормально инверсная характеристика (характеристика 1) — K = 0, 14, α = 0, 02

(соответствует типу «A» по МЭК 255-4, п. 3.5.2);
3. Сильно инверсная характеристика (характеристика 2) — K = 13, 5, α = 1, 0

(соответствует типу «B»);
4. Чрезвычайно инверсная характеристика (характеристика 3) — K = 80, 0, α = 2, 0

(соответствует типу «C»);
5. Длительно инверсная характеристик (характеристика 4)а — K = 120, 0, α = 1, 0;
6. Экстремально инверсная характеристика (характеристика 5) — K = 800, 0, α =

3, 0.

В графическом виде характеристики представлены на рисунке 12.
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Рисунок 12. Графики зависимых выдержек времени блока защиты МТЗ-3

Во-вторых, аналогичено «МТЗ-2», «МТЗ-3» работает только при отключенном
плавном пуске (замкнутом шунтирующем контакторе).
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Структурная схема алгоритма работы блока защиты МТЗ-3 представлена на
рисунке 13. Если выбрана независимая характеристика, то алгоритм работы блока
соответствует алгоритму работы защит МТЗ-1, МТЗ-2. В случае, если выбрана
одна из зависимых характеристик, вычисляется коэффициент перегрузки по току,
по характеристике выбирается время срабатывания защиты и подается на вход
компонента выдержки времени. В случае срабатывания защиты формируется
выходной сигнал «Авария».

Ток

Зависимая выдержка

Imax

Уставка

&
Авария

Уставка времени
Характеристика

ВыдержкаУставка тока

==

РПВ шунт.

Условие Сигнал

Рисунок 13. Структура блока защиты МТЗ-3

Сравнение блоков МТЗ

Все отличия блоков МТЗ приведены в таблице 11

Таблица 11. Отличия блоков МТЗ

Особенность МТЗ-1 МТЗ-2 МТЗ-3
Работа в режиме плавного пуска + - -
Работа в обычном режиме + + +
Наличие зависимых характеристик - - +

5.2.3 Блок защиты УМТЗ

Блок защиты УМТЗ (Ускоренная максимальная токовая защита) это
дополнительный блок токовой защиты, предназначенный для контроля тока в
период сразу после включения двигателей.

В случае, если устройство рассчитано на подключение двух нагрузок, каждая
из нагрузок будет иметь свой независимый блок защиты УМТЗ. Если устройство
работает в режиме «Одна нагрузка», то защита УМТЗ-2 автоматически
отключается, независимо от настроек.

Структурная схема алгоритма работы блоков защиты УМТЗ представлена на
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рисунке 14. На вход блока подается максимальный из действующих токов Imax и
текущее время включенного состояния Tвкл (время подачи сигнала РПВ основного
контактора).

Условием срабатывания защиты является одновременное выполнение двух
условий: превышение током уставки защиты и время включенного состояния
меньше, чем уставка «Время работы». В случае срабатывания защиты на выходе
блока формируется сигнал «Авария».

==

==

&

Время работы

Tвкл

Уставка тока

Imax

АварияУсловие Сигнал

Рисунок 14. Структура блока защиты УМТЗ

5.2.4 Блок защиты ЗМТ

Блок защиты ЗМТ (Защита от минимального тока) предназначен для отключения
нагрузки если потребляемый ток ниже установленного предела (в том числе при
обрыве нагрузки). Блок вступает в работу спустя программируемое время после
включения.

В случае, если устройство рассчитано на подключение двух нагрузок,
каждая из нагрузок будет иметь свой независимый блок защиты ЗМТ. Если
устройство работает в режиме «Одна нагрузка», то защита ЗМТ-2 автоматически
отключается, вне зависимости от настроек.

Структурная схема алгоритма работы блоков защиты ЗМТ представлена на
рисунке 15. На вход блока подается минимальный из действующих токов Imin

и текущее время включенного состояния Tвкл. Условием срабатывания защиты
является одновременное выполнение двух условий: минимальный действующий
ток ниже уставки и время включенного состояния больше, чем уставка «Время
запуска». В случае срабатывания защиты на выходе блока формируется сигнал
«Авария».
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Рисунок 15. Структура блока защиты ЗМТ

5.2.5 Блок защиты ЗММН

Блок защиты ЗММН (Защита от максимального и минимального напряжения)
предназначен для защиты нагрузки от провалов и всплесков напряжения. Блок
работает в двух режимах: «Пусковой режим» (при отключенном сигнале РПВ
основного контактора и первое время после включения) и «Рабочий режим»
(спустя заданное время после включения). Режимы различаются между собой
уставками напряжения срабатывания.

Блок защиты ЗММН состоит из двух под-блоков: блок защиты от превышения
напряжения и блок защиты от понижения напряжения. Структурные схемы
блоков приведены на рисунках 16 и 17. На вход блока подается максимальное из
линейных напряжений Umax, минимальное из линейных напряжений Umin и время
включенного состояния Tвкл.

Защита от максимального напряжения сработает в том случае, если максимальное
из линейных напряжений будет больше текущей уставки. Защита от
минимального напряжения сработает в случае, если минимальное из линейных
напряжений будет меньше текущей уставки. В случае срабатывания защиты на
выходе блока формируется сигнал «Авария».
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Рисунок 16. Структура блока защиты от максимальному напряжению
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Рисунок 17. Структура блока защиты от минимального напряжения

5.2.6 Блок защиты ЗНФ

Блок защиты ЗНФ (Защита от несимметрии фаз) предназначен для защиты
двигателей от неравномерной нагрузки по фазам. Блок работает в случае, если
фазные токи превышают уставку «Минимальный ток» (требуется, чтобы не было
ложных срабатываний на малых токах), но не ранее, чем программируемое время
после включения.

В случае, если устройство рассчитано на подключение нескольких нагрузок,
блоки ЗНФ для каждой нагрузки работают независимо, но имеют одинаковые
значения уставок («Защита включена», «Фиксация», «Уставка ∆I», «Выдержка»,
«Время запуска»), но разные выходные сигналы аварии.
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Структурная схема алгоритма работы блока защиты ЗНФ представлена на
рисунке 18. На вход блока подается значение несимметрии токов фаз ∆I,
равное Imax−Imin

Imax
×100%, текущее время включенного состояния TРПВ основной и

максимальные токи фаз.

Защита сработает в том случае, если время включенного состояния больше, чем
уставка «Время запуска», максимальный ток фазы больше, чем уставка тока, и
несимметрия токов фаз ∆I больше уставки. В случае срабатывания защиты на
выходе блока формируется сигнал «Авария».

dI

Мин. ток

Imax

Tрпв_осн.

Уставка

Авария

&

Время запуска

==

==

==
Условие Сигнал

Рисунок 18. Структура блока защиты ЗНФ

5.2.7 Блок защиты ЗОФ

Блок защиты ЗОФ (Защита от обрыва фаз) предназначен для защиты от обрыва
одной или нескольких фаз. Блок вступает в работу спустя программируемое время
после включения.

Алгоритм работы блока защиты аналогичен алгоритму ЗНФ. Структурная схема
алгоритма работы блока защиты представлена на рисунке 19. На вход блока
подается значение несимметрии линейных напряжений ∆U = Umax−Umin

Umax
×100% и

текущее время включенного состояния TРПВ основной.

Защита сработает в том случае, если время включенного состояния больше, чем
уставка «Время запуска», и несимметрия напряжений ∆U больше уставки. В
случае срабатывания защиты на выходе блока формируется сигнал «Авария».
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Рисунок 19. Структура блока защиты ЗОФ

5.2.8 Блок защиты БКИ

Блок защиты БКИ (Блок контроля изоляции) предназначен для контроля
сопротивления изоляции между фазами отходящего присоединения и землей при
отключенном КА. БКИ состоит из трех под-блоков: непосредственно блок контроля
изоляции, под-блок наложенного напряжения и блок вычисления Rmin.

На работу данных блоков влияет состояние блока «Тест БКИ»: при проведении
проверки БКИ работа данных блоков прекращается.

Формирование наложенного напряжения

Структурная схема алгоритма работы блока наложенного напряжения и его
контроля представлена на рисунке 20.

Наложенное напряжение подается на выходные контакты устройства при
соблюдении следующих условий:

1. Защита включена.
2. Время задержки подачи наложенного напряжения вышло.
3. В данный момент не выполняется тест БКИ (при тестировании БКИ
наложенным напряжением управляет блок тестирования бКИ).

4. Блок плавного пуска находится в неактивном состоянии. Данное условие
введено для того, чтобы после подключения нагрузки устройство не вносило
помехи в работу вышестоящих устройств контроля утечки остаточным
зарядом на емкостях кабеля. В случае, если при обычных настройках
подключение нагрузки вызывает срабатывание устройств контроля утечки,
рекомендуется увеличить задержку включения в блоке «Настройки УПП»
(см. п. 5.2.29, стр. 77) до времени, достаточного для снятия остаточных
напряжений с емкостей кабелей.

Данный блок всегда включен и всегда с фиксацией. На вход блока подается время
сигнала «ВЫКЛ» и величина наложенного напряжения. Когда время наличия
сигнала РПО основного контактора превышает уставку, на блок БКИ подается
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наложенное напряжение для измерения сопротивления, также этот сигнал
поступает на вход блока контроля изоляции. Значение наложенного напряжения
сравнивается со значением Uналож.мин. (неизменяемое значение).

Защита сработает через фиксированную (неизменяемую) выдержку времени в
случае, если наложенное напряжение подано, но не достигло установленного
уровня. При срабатывании защита на выходе блока формируется сигнал
«Неисправность». Кроме того из компонента выдержки защиты сигнал Warn
подается на вход блока контроля изоляции.

Время запуска

Tвыкл

Тест БКИ

ПП неактивен

Сост.ПП

Uналож.несоотв.

Uналож.вкл.

Uналож.мин.

Uналож

&

Неисправность
&

Warn

==

==

==

Условие Сигнал

Рисунок 20. Структура блока контроля наложенного напряжения

Защита БКИ

Структурная схема алгоритма работы блока контроля изоляции представлена на
рисунке 21. На вход блока подается минимальное значение из сопротивлений
трех фаз Rmin, и два сигнала с блока контроля наложенного напряжения: сигнал
«Наложенное напряжение подано» и сигнал «Warn» (сигнализирующий о
несоответствии величины наложенного напряжения).

Защита сработает в том случае, если подано наложенное напряжение, величина
напряжения соответствует необходимой и значение Rmin меньше, чем величина
уставки. В случае срабатывания защиты на выходе блока формируется сигнал
«Авария».
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Рисунок 21. Структура блока контроля изоляции

Вычисление Rmin

Для вычисления Rmin устройство измеряет величину наложенного напряжения
и остаточные напряжения на входах и выходах тиристоров. По разнице этих
напряжений вычисляются токи утечек, и из них вычисляется сопротивление
утечки. Устройство позволяет корректно вычислять сопротивление утечки как
с подключенной нагрузкой, так и без нагрузки, выбор режима вычислений
осуществляется автоматически.

Вычисление сопротивления утечки может производиться в двух режимах:

1. Обычный режим.
2. Режим повышенной точности.

Блок БКИ переводится в режим повышенной точности после отсутствия
напряжения на шинах (как напряжений питающей сети, так и наложенного
напряжения) в течение более 7 секунд. Время задержки подачи наложенного
напряжения настраивается уставкой «Запуск выкл.» блока настроек «БКИ».
7 секунд это минимальное время, необходимое для перехода в режим повышенной
точности, чем выше задержка подачи наложенного напряжения, тем выше будет
точность измерений. Рекомендуемое время задержки - не менее 10 секунд.

5.2.9 Блок защиты ЗПТ

Блок защиты ЗПТ (Защита от пульсаций тока) предназначен для защиты
двигателей от пульсаций и биений. Защита производится посредством измерения
потребляемого тока и анализа его формы.

В случае, если устройство рассчитано на подключение нескольких нагрузок,
блоки ЗПТ для каждой нагрузки работают независимо, но имеют одинаковые
значения уставок и один выходной сигнал аварии.

Структурная схема алгоритма работы ЗПТ представлена на рисунке 22. Блок
защиты состоит из следующих функциональных модулей:

1. Измеритель временных интервалов. Формирует на выходе импульсы с
периодом Tизмерения. Данный период определяет периоды анализа сигнала и,
соответственно, частоту фиксируемых пульсаций;
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2. Детекторы минимума и максимума. Получают на вход минимальный ток фаз
и максимальный ток фаз соответственно и определяют разброс считанных
значений на периоде измерения (Tизмерения). Данные значения используются
непосредственно модулями анализа токов;

3. Регистры, хранящие последние три значения максимумов и минимумов на
периоде;

4. Три блока определения пульсаций. Каждый из блоков получает на вход
минимальное и максимальное значение токов на периоде, на выходе
формирует пульсацию тока на этом периоде. Таким образом на выходе
трех блоков формируются значения пульсаций на последних трех периодах
измерения. Формирует на выходе единичный сигнал, если все три значения
пульсаций превышают значение уставки пульсаций. Это основной модуль,
определяющий логику работы защиты;

5. Блок определения тока включения. Получает на вход максимальные токи
на последних трех периодах измерения и формирует на выходе единичный
сигнал если все три тока превышают значение уставки «Ток включения».
Этот модуль предотвращает ложные срабатывания защиты в случае, если ток
нагрузки ниже установленного значения;

6. Блок анализа. Получает на вход по три последних значений максимальных
и минимальных токов на периоде, и выдает на выход единичный сигнал,
если эти величины соответствуют установившемуся режиму работы. Этот
модуль предотвращает ложные срабатывания защиты в случае неаварийного
изменения величины потребляемого тока.

Условием срабатывания защиты является одновременное выполнение следующих
условий на трех последних периодах:

1. Все пульсации токов на последних трех периодах должны превышать
значение уставки пульсаций;

2. На трех последних периодах ток должен превышать значение «Ток
включения»;

3. Ток не должен иметь форму, характерную для штатной работы подключенных
двигателей;

4. Вышеперечисленные условия должны соблюдаться на всем периоде
выдержки защиты (Уставка «Выдержка»).

В случае срабатывания защиты на выходе блока формируется сигнал «Авария».

Например, если ожидаемый период пульсаций тока в нагрузке составляет 2 с
(значение уставки Tизмерения равно 2 с) и уставка «Выдержка» равна 10 с, то
анализироваться будет период времени в 6 с (разбитый на три периода анализа по
2 с каждый), а защита сработает спустя 10 с непрерывных пульсаций.
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Рисунок 22. Структура блока защиты ЗПТ

5.2.10 Блок внешних защит ВнЗ

Блок ВнЗ (внешних защит) предназначен для защиты присоединения и КА по
сигналам от устройств внешней автоматики. Блок внешних защит состоит из
нескольких независимых каналов (количество указано в паспорте устройства).
На вход блока подается измеренное сопротивление внешней цепи и состояние
последовательного диода. Анализ измеренного сопротивления позволяет гибко
подстраивать параметры работы устройства под параметры цепей внешней
автоматики, а также использовать данный блок для защиты по сопротивлению
цепи (например, использовать в качестве внешней цепи терморезистор).

Структурная схема блока ВнЗ приведена на рисунке 23.

Состояние диода сравнивается с уставкой «Требуется диод». В случае, если диод
требуется, но во внешней цепи его нет, формируется сигнал ошибки по диоду
«Diode_Warn».

Сопротивление внешней цепи сравнивается с уставками «Сопротивление
срабатывания защиты» Rсраб и «Сопротивление выключения защиты» Rвыкл.
В зависимости от соотношения уставок Rсраб и Rвыкл возможны два варианта
формирования сигнала ошибки «R_Warn»:

1. Rсраб больше чем Rвыкл. В этом случае сигнал ошибки формируется при R >

Rсраб, и снимается при R < Rвыкл;
2. Rсраб больше чем Rвыкл. В этом случае сигнал ошибки формируется при R <

Rсраб, и снимается при R > Rвыкл.

Защита сработает в том случае несоответствия наличия диода либо
несоответствия сопротивления (другими словами, при наличии хотя бы одного из
сигналов «Diode_Warn» и «R_Warn»). В случае срабатывания формируется сигнал
«Авария».
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Рисунок 23. Структура блока внешних защит ВнЗ

В устройстве присутствует возможность калибровки трех параметров внешних
входов:

• Калибровка нулевого сопротивления (короткозамкнутого внешнего входа) —
устройство измеряет и впоследствии компенсирует при измерениях
собственное сопротивление цепей внешних входов (включая собственное
последовательное сопротивление в схеме внешнего входа);

• Калибровка падения напряжения на подключенном диоде — устройство
измеряет падение напряжения на диоде, что позволяет при последующих
измерениях компенсировать влияние падения напряжения на диоде при
вычислениях сопротивления. Диоды калибруются в обоих положениях — при
прямом включении, и при обратном включении.

Калибровка позволяет компенсировать коммутационные сопротивления
(разъемов, проводов) и вычислять сопротивление непосредственно схемы,
подключенной к внешнему входу (ПДУ, блоков защит).

ВНИМАНИЕ! Заявленная точность измерения сопротивления внешних ходов
устройством достигается при условии правильной калибровки подключенных
диодов!

Процедура калибровки внешних входов описана в главе 6.4 «Калибровка внешних
входов», страница 95.
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5.2.11 Блок местных защит МЗ

Блок МЗ (местных защит) предназначен для защиты присоединения и КА
по сигналам от устройств местной автоматики и сигналов, поступающих по
внутренним входам управления. Блок местных защит состоит из нескольких
независимых каналов (количество указано в паспорте устройства). На вход блока
подается сигнал с внутреннего входа.

Структурная схема блока МЗ приведена на рисунке 24.

Сигнал с внутреннего входа сравнивается с уставкой «Сигнал срабатывания
защиты». В случае, если сигнал соответствует уставке, срабатывает защита. При
срабатывании защиты формируется сигнал «Неисправность».

Уставка полярности

Сигнал
Условие

=1

Сигнал Неисправность

Рисунок 24. Структура блока местных защит МЗ

5.2.12 Контроль коммутационного аппарата ККА

Блок ККА (контроль коммутационного аппарата) предназначен для защиты
присоединения от неисправностей в цепях управления КА. На вход блока
поступают следующие сигналы:

1. Сигнал реле управления основным и шунтирующим контактором «Реле
основной» и «Реле шунтирующий»;

2. Сигналы контроля «Реле положения включено»: «РПВ основной» и «РПВ
шунтирующий»;

3. Сигналы контроля «Реле положения отключено»: «РПО основной» и «РПО
шунтирующий».

Структурная схема блока ККА приведена на рисунке 25.

Защита сработает в случае соблюдения любого из следующих условий:

1. При наличии сигнала включения реле присутствует сигнал «Реле положения
отключено»;

2. Присутствует сигнал «Реле положения включено» при отсутствии сигнала
включения реле;

3. Сигналы «РПО» и «РПВ» одного и того же контактора равны между собой.

При срабатывании защиты формируется сигнал «Неисправность».
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Рисунок 25. Структура блока ККА

5.2.13 Блок УРОВ

Блок УРОВ (Устройство резервного отключения КА) предназначен для
сигнализации вводному КРУ о неотключении КА. Устройство должно быть
отключено, но отключения по каким-то причинам не произошло и в нагрузке
протекает ток, то устройство формирует сигнал вышестоящему КРУ на его
отключение. На вход блока УРОВ подаются максимальные из действующих
фазных токов в нагрузках, сигнал на реле основного контактора и сигнал «Реле
положения включено» основного контактора.

Структурная схема блока УРОВ приведена на рисунке 26.

Защита срабатывает в том случае, если основной контактор должен быть
отключен (сигнал на реле основного контактора равен «0»), однако отключения
не произошло (сигнал включенного состояния контактора равен «1»), и хотя бы в
одной из нагрузок протекает ток, превышающий уставку «Уставка минимального
тока»2. При срабатывании защиты формируется сигнал «неисправность» и
замыкается реле «УРОВ».

2Можно отключить контроль минимального тока, установив «Уставку минимального тока» в
значение «0». В этом случае защита сработает при сигнале на реле, равном «0» и сигнале РПВ,
равном «1» без дополнительных условий.
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Рисунок 26. Структура блока УРОВ

5.2.14 Блок контроля СШ

Блок контроля СШ (секции шин) предназначен для контроля напряжения питания
устройства, для сигнализации о провале напряжения на вводном фидере и для
блокировки включения нагрузки на время выдержки блока контроля СШ.

Структурная схема блока контроля СШ приведена на рисунке 27. На вход блока
подается напряжение Uab (вычисляемое из измеренного напряжения питания
устройства плавного пуска, номинального напряжения питания и номинального
напряжения Uab) и сигнал «ВЫКЛ» (устройство выключено). Контроль секции
шин работает только при выключенном устройстве. Если напряжение Uab

выдерживается больше уставки напряжения в течении времени выдержки, то на
выходе формируется сигнал «Готовность СШ».

Uab

Уставка СШ

ВЫКЛ

&
== Готовность СШУсловие Сигнал

Рисунок 27. Структура блока контроля СШ

5.2.15 Ограничение частоты пусков ОЧП

Блок ограничения частоты пусков (ОЧП) предназначен для защиты нагрузки
путем недопущения большого количества пусков за период времени.

Блок имитирует подсчет нагрева, и представляет из себя счетчик, резко
увеличивающийся при каждом включении и плавно уменьшающийся по
экспоненциальному закону со временем. Счетчик тепла ограничен значением
100% (или 1,0). Включение КА блокируется, если это включение (и сопутствующее
ему увеличение счетчика) приведет к превышению счетчиком значения 1,0.

Пример работы блока показан на рисунке 28. На данном графике приведено
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значение счетчика нагрева (черная линия) и граничное значение (красная
линия), при превышении которого блокируется включение КА. В данном примере
произведено три последовательных включения (в моменты времени 0, 100 и
200 секунд), после чего блок заблокировал включение. Через 15 минут счетчик
«остыл» до граничного значение, и блок разрешил включение. Через 36 минут
было произведено еще два включения, после чего блок ОЧП опять заблокировал
включение, и разблокировал его через 30 минут.
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Рисунок 28. Пример работы блока ОЧП

Работа блока определяется двумя уставками: «Период пусков» и «Количество
пусков».

Уставка «Период пусков» определяет минимальное время между двумя пусками
на счетчике, «нагретом» до 100%. На рисунке 29 показан данный режим работы
при значении уставки «Период пусков» равном 600 секунд (10 минут). Блок
«нагрет» до состояния 100%, до порогового значения он «остывает» за 600 секунд,
и после включения «нагревается» опять до 100%.
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Рисунок 29. Работа блока ОЧП при нагреве 100% и уставке «Период пусков» 600
секунд

Уставка «Количество пусков» определяет максимальное количество включений
с почти «холодного» (5%) блока ОЧП. На рисунке 30 показан данный режим
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работы при значении уставки «Количество пусков» равном 5. Блок «нагрет» до
состояния 5%, что позволяет сделать ему 5 последовательных пусков, пока он не
«перегреется».
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Рисунок 30. Работа блока ОЧП при нагреве 5% и уставке «Количество пусков» 5

Таким образом, уставка «Количество пусков» определяет максимальное
количество последовательных пусков после длительного простоя, а уставка
«Период пусков» - длительность блокировки включения (или скорость
«охлаждения» блока). На рисунке 28 график показывает значение счетчика
при начальном нагреве 0% и уставках «Количество пусков» равном 3 и «Период
пусков», равном 1200 с.

Если значение счетчика после включение будет меньше 100% либо блок ОЧП
выключен, на выход блока подается сигнал «Готовность ОЧП»

5.2.16 Проверка МТЗ

Блок проверки МТЗ проверяет следующие параметры токовых защит:

• Проверка наличия датчиков тока.
• Соответствие подключенных датчиков тока схеме включения и уставке «Две
нагрузки».

• Проверка номинального тока датчиков тока и его соответствие уставке «Тип
датчиков тока».

• Исправность измерительных и проверочных цепей.

Успешное прохождение проверки МТЗ является одним из требований работы
модуля плавного пуска.

Стартовая проверка МТЗ (проверка при включении устройства) всегда включена,
при непрохождении проверки блок выдает сигнал «Неисправность», всегда «С
фиксацией». В случае непрохождения стартовой проверки включение нагрузки
блокируется до устранения неисправности и перезагрузки устройства по питанию.
Проверка МТЗ проводится только в выключенном состоянии устройства (При
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отсутствии сигнала «Возможно включен», глава 5.2.1, стр. 29).

Проверка МТЗ проводится следующим образом:

1. Стабилизатором тока на тестовой обмотке формируется проверочный ток
известной величины.

2. С датчиков тока считываются измеренные токи.
3. По наличию либо отсутствию измеренных данных делается вывод о
наличии и исправности датчиков тока. Результат сравнивается с уставкой
«Две нагрузки»: при схеме включения с одной нагрузкой должны быть
подключены только два датчика тока (на фазах A1 и C1), при схеме
включения с двумя нагрузками должны быть подключены и исправны все
четыре датчика тока (A1, C1, A2, C2).

4. В соответствии с коэффициентом трансформации (определяемом количеством
витков тестовой обмотки) вычисляется номинальный ток датчиков тока. Он
должен соответствовать уставке «Тип датчиков тока».

5. При непрохождении хотя бы одного из этапов на выходе блока формируется
сигнал «Неисправность». Сигнал сбрасывается по приходу сигнала «Сброс»
за исключением случая, если этот сигнал выставлен стартовой проверкой
МТЗ.

5.2.17 Проверка БКИ

Блок проверки БКИ проверяет следующие параметры контроля сопротивления
изоляции:

1. Проверка работоспособности блока формирования наложенного напряжения.
2. Величина наложенного напряжения.
3. Исправность измерительных цепей, задействованных в блоке контроля
сопротивления изоляции.

При непрохождении проверки на выходе блока формируется сигнал
«Неисправность», тип сигнала - всегда «С фиксацией». Стартовую проверку
(при включении устройства) можно включить либо выключить соответствующей
уставкой. В случае непрохождения стартовой проверки включение нагрузки
блокируется до исправления ситуации и перезагрузки устройства по питанию.

Проверка БКИ проводится следующим образом:

1. Отключается источник наложенного напряжения. Выдерживается время,
необходимое чтобы цепи разрядились.

2. Проверяется факт отсутствия напряжения на шинах, измерительные цепи
должны показать значения, соответствующие нулевому напряжению.

3. Включается источник наложенного напряжения. Выдерживается время,
необходимое для зарядки цепей.
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4. Измеряется величина наложенного напряжения, измеряются параметры,
контролируемые блоком контроля изоляции. Величины сравниваются с
ожидаемыми.

5. Отключается источник наложенного напряжения.
6. В случае непрохождения хотя бы одного этапа, формируется выходной сигнал
«Неисправность». Сигнал по приходу сигнала «Сброс» за исключением
случая, если этот сигнал был выставлен стартовой проверкой.

5.2.18 Защиты по потере связи

Защиты по потере связи предназначены для защиты от потери управляемости при
повреждении линии связи с МПУ (защита «Связь с БИ») и с ТУ (защита «Связь
с ТУ»). Блоки защит анализируют количество успешно принятых пакетов на
соответствующих портах.

Защита по потере связи с МПУ всегда включена, без фиксации, в случае ошибки
формирует сигнал «Неисправность». Структурная схема алгоритма работы
представлена на рисунке 31. Блок принимает на вход сигнал «Количество пакетов
в секунду», если это число меньше, чем уставка, формируется сигнал ошибки.

Защита по потере связи с ТУ включается соответствующей уставкой, без
фиксации. От защиты по МПУ отличается тем, что автоматически отключается
при отключении управления с ТУ. Блок принимает на вход сигнал «ТУ включен» и
«Количество пакетов в секунду». Если скорость связи будет меньше, чем 1 пакет в
секунду на протяжении 5 секунд формируется сигнал ошибки. Структурная схема
алгоритма работы представлена на рисунке 32.

Уставка

Пакеты/с
Неисправность

==
Условие Сигнал

Рисунок 31. Структура блока защиты по потере связи с БИ
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&
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Рисунок 32. Структура блока защиты по потере связи с ТУ
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5.2.19 Блок пульта дистанционного управления ПДУ

Блок пульта дистанционного управления (ПДУ) для включения и выключения
КА от выносного устройства управления. Блок ПДУ подключается к разъему
внешнего входа. Количество блоков ПДУ указано в паспорте устройства.

Блок ПДУ имеет внутреннее состояние (Включено/выключено). Подача
команды «Пуск» или «Стоп» производится при смене состояния блока ПДУ.
Начальное состояние блока при включении — «Включено», что таким образом
блокируется подача сигнала «Пуск» при включении устройства с зажатой кнопкой
«Включить» на ПДУ. Переключение в состояние «Выключено» происходит при
понижении сопротивления внешней цепи выше уровня, заданного уставкой Rвыкл,
переключение в состояние «Включено» — при сопротивлении внешней цепи ниже
уровня, заданного уставкой Rвкл.

Структурная схема блока ПДУ приведена на рисунке 33. На вход блока подается
измеренное сопротивление внешней цепи и состояние последовательного диода.
Непосредственное измерение сопротивление и состояния диода позволяет гибко
подстраивать параметры работа блока под параметры цепей дистанционного
управления.
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Выдержка ПДУ
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Рисунок 33. Структура блока ПДУ

Компонент «Анализ диода» сравнивает уставку «Требуемая полярность» и
текущую полярность диода, и выдает сигнал «Стоп по диоду» («POLARITY_STOP»)
если они не совпадают. Существуют следующие варианты:

• «Полярность неважна». В цепи ПДУ должен быть установлен диод,
полярность установки диода неважна. Сигнал ошибки подается в случае
отсутствия диода в цепи;

• «Требуется прямая полярность», «Требуется обратная полярность». В цепи
ПДУ должен быть установлен диод, причем полярность установки важна.
Сигнал ошибки подается при отсутствии диода в цепи либо при наличии
диода неправильной полярности;
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Два компаратора сравнивают измеренное сопротивление цепи с уставками
включения и выключения. В случае если сопротивление цепи превышает
значение уставки «Rвыкл», то формируется сигнал «Стоп по сопротивлению»,
если сопротивление цепи ниже значения уставки «Rвкл», то формируется сигнал
«Старт по сопротивлению».

Данные сигналы поступают на таймера:

• Таймер ВКЛ — запускается, если присутствует сигнал «Включение по
сопротивлению», и отсутствуют оба сигнала выключения.

• Таймер ВЫКЛ — запускается, если присутствует хотя бы один из сигналов
выключения.

Таймера по переполнению выставляют триггер блока ПДУ в состояние «1»
(Включен), либо «0» (выключен). При изменении состояния блока формируется
сигнал «Пуск» либо «Стоп».

Для обеспечения заявленной точности измерений сопротивления внешний
вход, к которому подключен пульт дистанционного управления, необходимо
откалибровать. Возможности калибровки такие же, как и у входов внешних защит
(глава 5.2.10 «Блок внешних защит ВнЗ», страница 42), процедура калибровки
внешних входов описана в главе 6.4 «Калибровка внешних входов», страница 95).

5.2.20 Блок защиты ПДУ

Блок защиты ПДУ предназначен для формирования сигнала ошибки при потере
управления (короткого замыкания на линии связи).

Структурная схема блока ПДУ приведена на рисунке 34. На вход блока подается
измеренное сопротивление внешней цепи и состояние последовательного диода.
В случае, если диод в цепи отсутствует и сопротивление цепи ниже значения
уставки Rвыкл выдается сигнал «Неисправность».

R

Rвыкл

Без диода

Полярность диода ==

Неисправность

==

&
Условие Сигнал

Рисунок 34. Структура блока защиты ПДУ
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5.2.21 Блок малой автоматики БМА

Блок малой автоматики (БМА) позволяет запрограммировать поведение
реле «БМА» по несложному алгоритму, вывести на реле значение какого-
либо флага, либо вывести сравнительную величину какого-либо параметра
устройства. Аппаратно блок представляет собой реле, находящееся в группе
внешних дискретных выходов. Программно БМА состоит из 8 независимых
вычислительных ячеек. На вход каждой ячейки подается два входных сигнала
(условно обозначенные A и B), над ними производится операция, и полученный
результат выдается на выход ячейки. Схематично ячейка блока БМА изображена
на рисунке 35. Данный подход позволяет реализовать вывод внутренних
сигналов блока на реле, либо запрограммировать несложные алгоритмы, не
предусмотренные основными блоками устройства. БМА не влияет на работу
остальных блоков устройства, и не производит запись ни в какие журналы.
Изменение настроек БМА отображается в журнале изменения настроек.

Каждая ячейка БМА может использовать результат работы любой другой ячейки.
Обновление состояния ячеек происходит 50 раз в секунду последовательно, от
первой до последней. Результат выполнения последней ячейки подается на реле
(нулевое значение последней ячейки — реле разомкнуто, ненулевое значение —
реле замкнуто).

В БМА прошито несколько предварительных настроек, позволяющие быстро
настроить реле на заранее прошитые алгоритмы. За выбор предварительной
настройки отвечает регистр «Режим». Если включена любая предварительная
настройка, некоторые регистры блоков фиксируются в состоянии, соответству-
ющем этой настройке. Часть регистров в предварительных настройках требуют
ручного ввода параметров. Эти регистры и параметры для ввода описаны в главе
«Предварительные настройки БМА» на странице 66.

В устройстве некоторые регистры хранятся в формате «фиксировнная точка»,
на вход ячеек будет подано целочисленное значение. Например, значение
сопротивления внешнего входа хранится с точностью одного знака после запятой,
поэтому при значении сопротивления 98,5 ом на вход ячейки вместо этого будет
подано число 985.
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Рисунок 35. Одна ячейка блока БМА

Описание входа ячейки

Входа A и B ячейки БМА работают и настраиваются по одному и тому же
алгоритму. Алгоритм работы входа настраивается двумя регистрами: «Тип» и
«Параметр». Входные значения, подающиеся на блок, могут обрабатываться
как знаковые величины, либо как беззнаковые, это определяется параметром
«Знаковый вход», описанный в главе «Знаковые числа», стр. 54. БМА
поддерживает следующие типы входов ячейки:

1. Число. На соответствующий вход ячейки подается заранее заданное число,
указанное в регистре «Параметр».

2. Регистр. Вход запрашивает значение регистра. В настройке «Параметр»
необходимо указать номер регистра. Номера регистров перечислены в
документе «Карта регистров».

3. Логический регистр. Настраивается аналогично типу «Регистр» (п. 2), но в
ячейку подается число «1», если значение входного регистра не равно нулю,
и «0» в противном случае.

4. Бит регистра №N. Настраивается аналогично типу «Регистр» (п. 2), но в
ячейку подается значение указанного бита.

Если вход запрашивает значение регистра, а в настройке «Параметр» указано
число большее, чем количество регистров в устройство, то вход всегда выдаст
значение «0».

Знаковые числа

По умолчанию все числа считаются 16-битными беззнаковыми, диапазон
допустимых значений:- 0 – 65535. Однако в некоторых операциях допускается
проводить знаковые вычисления. Для этого в регистре «Знаковый A» или
«Знаковый B» необходимо выставить в единичное значение бит, соответствующий
номеру ячейки БМА (например, для знаковых вычислений входа B четвертой

- 54 -



УПП-U-I-L-NT
Руководство по эксплуатации

ячейки необходимо записать в регистр «Знаковый B» значение 0x80). Допустимый
диапазон значений 16-битных знаковых чисел: -32768 – +32767.

Число считается отрицательным, если старший (пятнадцатый) бит выставлен в
единицу. В силу ограничений протокола, знаковые числа вводятся в беззнаковом
формате в дополнительных кодах.

Преобразование отрицательного числа в дополнительный код производится по
следующей формуле:

X = 65536− |Y |

Где Y — отрицательное число для преобразования, X — число, которое необходимо
записать в регистр.

Например, если требуется подать на вход ячейки константу −100, необходимо тип
входа выставить «Число», значение входа выставить 65536− 100 = 65436.

Если хотя бы один вход в ячейке знаковый, то вся ячейка выполняет операции в
знаковом формате. Выход ячейки всегда беззнаковый. Результирующее значение,
при необходимости, переводится в дополнительный код и записывается в
соответствующий регистр как 16-битное беззнаковое число. В последующих
вычислениях это число можно перевести обратно в беззнаковое выставив
соответствующий бит в регистре «Знаковый X».

Некоторые операции не поддерживают знаковых входов, в этом случае значение
битов регистра «Знаковый X» игнорируется. Полная информация о входах
приведена в главе Список операций ячейки

Список операций ячейки

БМА работает только если он включен соответствующим регистром. Если блок
БМА отключен, то значения всех входных регистров игнорируются, выходные и
внутренние регистры не изменяются.

Каждая ячейка БМА принимает на вход два значения. Большинство операций
используют оба значения для вычислений. Некоторые операции используют одно
значения для вычислений, второе значение настраивает параметры операции. В
редких случаях ячейка использует только одно входное значение, второе значение
при этом игнорируется.

Результат операции записывается в регистр «N Выход», и может быть использован
в последующих вычислениях.
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Таблица 12. Перечень операций ячейки БМА

Операция Описание
Битовые операции
Во всех операциях кроме сдвигов оба входных параметра считаются беззнаковыми.
AND
Битовое «И»

Вычисляет выражение A&B.
Пример:
148&7 = 4

(1001.0100&111 = 0100)
NAND
Битовое «И-
НЕ»

Вычисляет выражение A&B.
Пример:
148&7 = 65531

(1001.0100&111 = 0100 = 1111.1111.1111.1011)
OR
Битовое
«ИЛИ»

Вычисляет выражение A|B.
Пример:
148|7 = 151

(1001.0100|111 = 1001.0111)

NOR
Битовое
«ИЛИ-НЕ»

Вычисляет выражение A|B.
Пример:
148|7 = 65384

(1001.0100|111 = 1001.0111 = 1111.1111.0110.1000)
XOR
Битовое «Ис-
ключающее
ИЛИ»

Вычисляет выражение AB.
Пример:
1487 = 147

(1001.0100111 = 1001.0011)
NXOR
Битовое «Ис-
ключающее
ИЛИ-НЕ»

Вычисляет выражение AB.
Пример:
1487 = 65388

(1001.0100111 = 1001.0011 = 1111.1111.0110.1100)
NOT
Битовое
«НЕ» с
маской

Вычисляет выражение A&B.
Вход A — число для инвертирования битов
Вход B — маска, применяемая к результату.
Для того, чтобы просто инвертировать биты, необходимо указать
маску FFFFh (подать на вход B число 65535).
Пример:
A = 148, B = 7. Результат: 3 (1001.0100&111 = 0110.1011&111 = 0011)
A = 148, B = 65535. Результат: 65387 (1001.0100 = 1111.1111.0110.1011)

- 56 -



УПП-U-I-L-NT
Руководство по эксплуатации

SHL
Битовый
сдвиг влево

Сдвигает биты числа влево, правые биты при этом заполняются
нулями. Параметры всегда считаются беззнаковыми (при
переполнении результат теряет знак). Может работать со
знаковыми числами, если нет переполнения.
Вход A — число сдвига
Вход B — количество бит для сдвига.
Пример:
A = 65436, B = 2. Результат: 65136.
(1111.1111.1001.1100 << 2 = 1111.1110.0111.0000)
A = 65436 (-100), B = 2. Результат: 65136 (-400).

SHR
Арифмети-
ческий сдвиг
вправо

Сдвигает биты числа вправо. Входное число может быть знаковым
(при этом знаковый бит остается без изменения, новые биты
повторяют знаковый бит), или беззнаковым (при этом новые биты
заполняются нулями).
Вход A — число сдвига
Вход B — количество бит для сдвига.
Пример:
A = 65436 (беззнаковый), B = 2. Результат: 16359
(1111.1111.1001.1100 >> 2 = 0011.1111.1110.0111)
A = 65436 (знаковый -100), B = 2. Результат: 65511 (-25).
(1111.1111.1001.1100 >> 2 = 1111.1111.1110.0111)

Операции сравнения
Во всех операциях параметры могут быть знаковыми.
В случае выполнения условия на выход подается число 65535 (FFFh),
в случае невыполнения подается ноль.
>
Больше

Выдает на выход 65535, если A больше B.
Пример:
A = 65436 (беззнаковый), B = 100. Результат: 65535.
A = 65436 (знаковый -100), B = 100. Результат: 0.

>=
Больше или
равно

Выдает на выход 65535, если A больше или равен B.
Пример:
A = 100, B = 100. Результат: 65535.
A = 65436 (знаковый -100), B = 100. Результат: 0.

<
Меньше

Выдает на выход 65535, если A меньше B.
Пример:
A = 65436 (беззнаковый), B = 100. Результат: 0.
A = 65436 (знаковый -100), B = 100. Результат: 65535.
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<=
Меньше или
равно

Выдает на выход 65535, если A меньше или равен B.
Пример:
A = 100, B = 100. Результат: 65535.
A = 65436 (знаковый -100), B = 100. Результат: 65535.

=
Равно

Выдает на выход 65535, если A равен B.
Пример:
A = 100, B = 100. Результат: 65535.

<>
Не равно

Выдает на выход 65535, если A не равен B.
Пример:
A = 100, B = 100. Результат: 0.

Арифметические операции
Во всех операциях параметры могут быть знаковыми.
Во всех операциях возможно битовое переполнение!
+
Сложение

Вычисляет выражение A+B.
Пример:
A = 65336 (знаковый -200), B = 100. Результат: 65436 (-100).

-
Вычитание

Вычисляет выражение A−B.
Пример:
A = 65336 (знаковый -200), B = 100. Результат: 65236 (-300).

*
Умножение

Вычисляет выражение A×B.
Пример:
A = 10, B = 100. Результат: 1000.
A = 65526 (знаковый -10), B = 100. Результат: 64536 (-1000).

*>8
Умножение и
сдвиг на 8

Вычисляет выражение (A×B) >> 8.
Сдвиг выполняется арифметический, без потери знака.
Рекомендуется к использованию, если обычное умножение может
переполнить 16-разрядный регистр.
Пример:
A = 1000, B = 100. Результат: 390.
(1000× 100) >> 8 = 100000 >> 8 = 390

A = 65336 (знаковый -200), B = 100. Результат: 65457 (-79).
(−200× 100) >> 8 = −20000 >> 8 = −79

*>16
Умножение и
сдвиг на 16

Вычисляет выражение (A×B) >> 16.
Работает аналогично предыдущей команде.
Пример:
A = 100, B = 16384. Результат: 25.
A = 65336 (знаковый -200), B = 16384. Результат: 65486 (-50).
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/
Деление

Вычисляет выражение A/B.
Если операнд B равен 0, то результат операции зависит от
операнда A:
Операнд A беззнаковый: результат 65535.
Операнд A знаковый положительный: результат 32767.
Операнд A беззнаковый: результат 32768 (-32768).
Пример:
A = 10000, B = 3. Результат: 3333.
A = 64536 (знаковый -1000), B = 3. Результат: 65203 (-333).

SQRT
Извлечение
квадратного
корня

Вычисляет выражение
√
A.

В случае ошибки (на вход подано отрицательное число)
результатом операции будет операнд B.
Пример:
A = 100. Результат: 10.
A = 1000. Результат: 31.
A = 65535 (беззнаковый). Результат: 255.
A = 65535 (знаковый -1), B = 111. Результат: 111.

Прочие операции
MAX
Максимум

Возвращает максимальный из входных операндов.
Пример:
A = 65436 (беззнаковый), B = 100. Результат: 65436.
A = 65436 (знаковый -100), B = 100. Результат: 100.

MIN
Минимум

Возвращает минимальный из входных операндов.
Пример:
A = 65436 (беззнаковый), B = 100. Результат: 100.
A = 65436 (знаковый -100), B = 100. Результат: 65436.

MED
Среднее
арифметиче-
ское

Вычисляет среднее арифметическое двух операндов.
Пример:
A = 65436 (беззнаковый), B = 200. Результат: 32818.
A = 65436 (знаковый -100), B = 200. Результат: 50.
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Tmr
Таймер-
счетчик

При подаче разрешающего сигнала увеличивает свое значение
на 1 с частотой 50 Гц. Счетчик ограничен значением 65535, по
достижению этого значения счет прекращается.
Все входа являются беззнаковыми.
Вход A — настройка параметров таймера. Производится по битам:
A.0 — разрешение счетчика. Если принимает значение «1»,
счетчик увеличивается с частотой 50 Гц, если «0» — счетчик не
изменяет своего значения.
A.1 — сброс счетчика. Если принимает значение «1», счетчик
сбрасывается в нулевое значение и прекращает счет.
A.2 — включение режима настраиваемого ограничения. Если
принимает значение «1», счетчик ограничивается величиной
входа B.
Вход B — используется только если вход A имеет единичный
второй бит, в противном случае игнорируется.
Пример:
A = 5, B = 200. Выходное значение будет увеличиваться с
частотой 50 герц. Через 4 секунды оно достигнет величины 200
и прекратит счет. При поступлении сигнала сброса (бит №1)
счетчик сбросится в 0.

oTmr
Таймер-
счетчик с
переполне-
нием

При подаче разрешающего сигнала увеличивает свое значение
на 1 с частотой 50 Гц. При достижении максимального значения,
счетчик сбрасывается на 0.
Все входа являются беззнаковыми.
Вход A — настройка параметров таймера. Производится по битам:
A.0 — разрешение счетчика. Если принимает значение «1»,
счетчик увеличивается с частотой 50 Гц, если «0» — счетчик не
изменяет своего значения.
A.1 — сброс счетчика. Если принимает значение «1», счетчик
сбрасывается в нулевое значение и прекращает счет.
Вход B — ограничение счетчика. По достижении этого значения
счетчик сбросится в ноль.
Пример:
A = 1, B = 200. Выходное значение будет увеличиваться с
частотой 50 герц. Через 4 секунды оно достигнет величины 200,
сбросится в 0 и счет пойдет заново.
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RC
RC фильтр

В данном режиме ячейка фильтрует входной сигнал. При резком
изменении входного сигнала, выход ячейки по экспоненте
перейдет к новому значению. В установившемся режиме ячейка
будет сглаживать шум входного сигнала.
Ячейка использует внутренний 32-битный счетчик для хранения
точного текущего значения.
Вход A — входной сигнал. Может быть знаковым.
Вход B — шаг счета. Значение ячейки будет изменяться на
величину δ ×B/65536. Чем меньше данное значение, тем медленнее
ячейка будет реагировать на изменение входного сигнала, но тем
лучше будет фильтровать сигнал.
Пример:
A: изменяется с 0 до 1000, B = 32768. Выходное значение
с частотой в 50 герц будет в два раза (32768/65536 = 1/2)
«приближаться» ко входному сигналу (A).
A: изменяется с 0 до 1000, B = 128. Выходное значение ячейки
будет изменяться медленно, и хорошо фильтровать входной сигна.
95% изменения ячейка отработает примерно за 30 секунд (при
изменении с 0 до 1000 через 30 секунд значение превысит 950).

R-S
R-S триггер

В данном режиме ячейка работает как Set-Reset триггер. При
поступлении сигнала на вход S, ячейка начнет выдавать на
выход сигнал FFFh. При поступлении сигнала на вход R ячейка
сбросится в состояние «0». Если на оба входа подано «0» —
ячейка не изменяет своего состояния, если на оба входа подано
«1» — ячейка сигнал R отработает в приоритете с сбросится в «0»
Вход A — Сигнал S. При подаче значения, отличного от 0, ячейка
переходит в состояние FFFFh.
Вход B — Сигнал R. При подаче значения, отличного от 0, ячейка
сбросится в состояние «0».
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Rst
Сбсрос

Сброс делает ячейку «активной», способной воздействовать на
другие ячейки. Данная ячейка сбрасывает выходное значение
другой ячейки в значение «0», также сбрасывается внутренний
32-битный счетчик целевой ячейки. Это может быть полезно для
сброса таймеров или фильтров.
Вход A — параметры ячейки. Настраивается по старшему (HB) и
младшему (LB) байту числа:
Вход A.LB — номер целевой ячейки, на которую будет подаваться
сигнал «сброс». Если число превышает количество ячеек в
устройстве, данная ячейка становится неактивной.
Вход A.HB — Режим обработки входного сигнала:
Вход A.HB = 0: ячейка посылает сигнал сброс на переднем фронте
входного сигнала, когда входной сигнал переходит из состояния
«0» в состояние «не-0».
Вход A.HB = 1: ячейка посылает сигнал сброс на заднем фронте
входного сигнала.
Вход A.HB = 2: ячейка посылает сигнал сброс все время, пока
входной сигнал отличен от нуля.
Вход B — Входной сигнал. Момент подачи сигнала «сброс» на
целевую ячейку зависит от значения данного входа.
Выходное значение. Ячейка выдает на выход значение FFFFh
каждый раз при отправке сигнала «сброс».

+H
Гистерезис
на
увеличение

Ячейка повторяет входной сигнал с гистерезисом при его
увеличении. Если входной сигнал меньше, чем выходной, то
ячейка принимает значение входного сигнала. Если входной
сигнал больше выходного, то ячейка принимает его значение
только в том случае, если разница сигналов не меньше величины
гистерезиса. Это может быть полезно для фильтрации сигналов.
Вход A — Входной сигнал.
Вход B — Величина гистерезиса.
Пример:
B = 10. Если выходное значение равно 500, а входное 499, то
ячейка также примет значение 499. Но если выходное 499, а
входное 500, то ячейка не изменит своего значения, так как для
увеличения выходного сигнала требуется чтобы входной сигнал
стал минимум на 10 больше. Если выходное значение 499, входное
- 530, то ячейка примет значение 530.
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-H
Гистерезис
на
уменьшение

Алгоритм работы схож с предыдущей командой, за исключением
что гистерезис применяется только на понижение значения.
Вход A — Входной сигнал.
Вход B — Величина гистерезиса.
Пример:
B = 10. Если выходное значение равно 500, а входное 499, то
ячейка останется неизменной. Если входное значение станет
501, то ячейка изменит значение на 501. Если после этого на вход
подать 450, ячейка примет значение 450.

+-H
Гистерезис
на
изменение

Алгоритм работы схож с предыдущими двумя командами, за
исключением что гистерезис применяется при любом изменении.
Вход A — Входной сигнал.
Вход B — Величина гистерезиса.
Пример:
B = 10. Если выходное значение равно 500, то ячейка изменит
свое значение только в том случае, если на вход будет подано 490
или меньше, либо 510 или больше.

=H
Компаратор
с гистерези-
сом

Ячейка переключается в состояние FFFFh если входной сигнал A
больше чем B, и переключается в состояние 0, если сигнал A
меньше, чем 0,97×B. Данный алгоритм сравнения используется
в большинстве защит данного устройства.
Пример:
A = 600, B = 500. На выходе ячейки будет число FFFFh.
A = 490, B = 500. Число на выходе ячейки останется неизменным.
A = 450, B = 500. На выходе ячейки будет число 0.
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Puls
Генератор
импульса

Ячейка формирует импульс заданной длительности при
получении фронта входного сигнала. Длительность импульса
измеряется в периодах сети, таким образом число «500»
соответствует импульсу 10 секунд.
На выход ячейки подается число, оставшееся до окончания
импульса, по сути ячейка — линейно убывающий генератор со
входом тактирования. Если требуется формирование импульса
«0»/«1» рекомендуется выход данной ячейки подавать на
следующую ячейку через вход типа «Логический регистр».
Вход A — Вход тактирования. При изменении значения на
данном входе со значения «0» в значение «не-0», на выход ячейки
подается число, равное значению B, которое будет уменьшаться с
частотой 50 герц.
Вход B — Длительность импульса, в периодах сети.

Div2
Делитель
частоты

Ячейка изменяет свое состояние с 0 на FFFFh и обратно на
возрастающих либо убывающих фронтах входного сигнала.
Вход A — Выбор фронта. 0: ячейка будет изменять свое состояние
на возрастающем фронте входного сигнала, 1: на убывающем.
Вход B — Входной сигнал. Может иметь состояния «0» и «не-0».

LPF
Фильтр НЧ

Low-Pass filter, или фильтр низких частот. Ячейка повторяет
входной логический сигнал, но игнорирует частые изменения
сигнала. После каждого изменения сигнала ячейка переходит
в пассивное состояние на некоторое время, в течении которого
она сохраняет свое состояние независимо от входного сигнала.
Оставшееся время неактивного состояния хранится во
внутреннем 32-битном регистре. На выход подается значение
FFFFh если входной сигнал не равен 0, и 0, если равен.
Вход A — Входной логический сигнал.
Вход B — Время неактивности ячейки после смены состояния.
Измеряется в периодах сети.
Пример:
B = 200. Ячейка будет повторять входной сигнал A, но менять свое
состояние не чаще, чем раз в 4 секунды. Если входной сигнал
на короткое время стал единичным, потом опять стал нулевым,
ячейка выдаст значение FFFFh на четыре секунды, после чего
вернется в нулевое состояние.
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TRFx
Реле
времени с
фиксацией

Ячейка выдаст сигнал на выход сигнал FFFFh после того, как
ей на вход поступит сигнал длительностью не менее указанной
и зафиксируется в этом состоянии. Если сигнал за время
«выдержки» перейдет в нулевое состояние хотя бы раз, счетчик
времени сбросится. Сбросить ячейку можно входным сигналом.
Текущая длительность входного сигнала хранится во внутреннем
32-битном регистре.
Вход A — Входной сигнал включения и сброса. Настраивается по
битам:
A.0 — сигнал включения. При подаче 1 ячейка отмеряет время,
указанное в сигнале B, после чего переходит в состояние FFFFh.
A.1 — сигнал сброса. Пока этот бит равен единице, ячейка
находится в нулевом состоянии, и счетчик времени установлен
в ноль.
Вход B — Время выдержки, указывается в периодах сети.

TR
Реле
времени

Ячейка выдаст сигнал на выход сигнал FFFFh после того, как
ей на вход поступит сигнал длительностью не менее указанной.
После того, как сигнал на входе перейдет в нулевое состояние,
ячейка незамедлительно перейдет в нулевое состояние. Текущая
длительность входного импульса хранится во внутреннем 32-
битном регистре.
Вход A — Входной сигнал. Если сигнал не-нулевой, ячейка
отсчитывает время, указанное в сигнале B, после чего переходит в
единичное состояние.
Вход B — Время выдержки, указывается в периодах сети.

Выход на реле

Сигнал с выхода последней ячейки подается на реле «БМА». Если выход
последней ячейки не равен нолю, реле замыкается, в противном случае -
размыкается. В настройках регистры последней ячейки обозначены как
«Реле xxx».

Отладка работы БМА

Для отладки работы блока введены два вспомогательных регистра: «Debug in» и
«Debug out». Они позволяют выводить на экран устройства управления верхнего
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уровня либо блока индикации содержимое внутренних регистров ячеек.

Регистр «Debug in» задает источник данных, которые надо выводить в отладочный
регистр «Debug out». «Debug in» состоит из двух настроек. В младшем байте
размещается индекс ячейки, по которой необходимо запросить информацию
(если младший байт равен или превышает количество ячеек в БМА, отладка
отключается), старший байт определяет данные, которые будут выведены в
отладочном регистре:

• 0: будет выведено число, поступающее на вход A.
• 1: будет выведено число, поступающее на вход B.
• 2: будут выведены младшие 16 бит внутреннего 32-битного регистра
(используется в некоторых операциях, подробнее см. описание операций).

• 3: будут выведены старшие 16 бит внутреннего 32-битного регистра.

Предварительные настройки БМА

Для простоты настройки БМА содержит ряд предварительно настроенных
программ. Настройка выбирается регистром «Режим». В данных режимах работа
БМА не отличается от ручного режима, меняются лишь настройки некоторых
ячеек. Регистры, которые задействованы в данном режиме, фиксированы и не
подлежат изменению. Незадействованные регистры остаются доступны для ввода.
В некоторых режимах требуется дополнительная настройка, информация об этом
приведена ниже.

Перечень доступных режимов и предварительных настроек с описанием
используемых ячеек, их параметров и алгоритма работы:

1. Откл.
Описание режима: на реле дублируется светодиод «Откл» с блока
индикации. Для избежания частого срабатывания реле, оно переключается
не чаще, чем раз в 0,5 секунды.
Используемые ячейки: только 8.
Настройки ячейки:
Режим работы ячейки: фильтр низких частот.
Вход A: Бит №0 регистра «Статус» блока «Управление».
Вход B: Задание времени переключения — 0,5 секунды (25 периодов сети).
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2. Вкл.
Описание режима: Аналогично режиму «Откл», дублируется светодиод
«Вкл».
Используемые ячейки: только 8.
Вход A: Бит №1 регистра «Статус» блока «Управление».
Остальные настройки аналогичны используемым в режиме «Откл»

3. Авария.
Описание режима: Аналогично режиму «Откл», дублируется светодиод
«Авария».
Используемые ячейки: только 8.
Вход A: Бит №2 регистра «Статус» блока «Управление».
Остальные настройки аналогичны используемым в режиме «Откл»

4. Готов.
Описание режима: Аналогично режиму «Откл», дублируется состояние
«Авария».
Используемые ячейки: только 8.
Вход A: Бит №3 регистра «Статус» блока «Управление».
Остальные настройки аналогичны используемым в режиме «Откл»

5. Перегруз 1.
Описание режима: Реле замыкается в случае, если будет обнаружена
перегрузка по току в подключении №1. Частота переключения реле
ограничена 1 с.
Используемые ячейки: 1 и 8.
Настройки ячейки 1:
Режим работы ячейки: компаратор с гистерезисом.
Вход A: Регистр «Imax1» (максимальный из фазных токов первого
подключения). Блок, содержащий данный регистр, скрыт от пользователя,
информацию о нем можно узнать в документе «Описание регистров».
Вход B: Уставка тока срабатывания. По умолчанию — число для ввода,
допускается изменение, например, на значение регистра. Настройки
ячейки 8:
Режим работы ячейки: фильтр низких частот.
Вход A: Логический регистр «1 выход» блока БМА.
Вход B: Задание времени переключения — 1 секунда (50 периодов сети).
Необходимые настройки: для работы необходимо настроить ток
срабатывания на входе B первой ячейки: Регистр «1B тип» выставить
в значение «Число», в регистр «1B параметр» ввести требуемый ток,
считающийся перегрузкой. Условное обозначение получившейся схемы
изображено на рисунке 36.
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6. Перегруз 2.
Описание режима: Аналогично режиму «Перегруз 1», но контролируется
ток во втором подключении.
Используемые ячейки: 1 и 8.
Настройки ячейки 1:
Вход A: Регистр «Imax2» (максимальный из фазных токов второго
подключения).
Прочие настройки аналогичны настройкам в режиме «Перегруз 1».
Необходимые настройки: для работы необходимо настроить ток
срабатывания на входе B первой ячейки: Регистр «1B тип» выставить
в значение «Число», в регистр «1B параметр» ввести требуемый ток,
считающийся перегрузкой.
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7. Перегруз 1+2.
Описание режима: Реле замыкается в случае, если будет обнаружена
перегрузка по току в любом из подключений. Частота переключения реле
ограничена 1 с.
Используемые ячейки: 1, 2, 3 и 8.
Настройки ячейки 1:
Режим работы ячейки: компаратор с гистерезисом.
Вход A: Регистр «Imax1» (максимальный из фазных токов первого
подключения).
Вход B: Уставка тока срабатывания. Настройки ячейки 2:
Режим работы ячейки: компаратор с гистерезисом.
Вход A: Регистр «Imax2» (максимальный из фазных токов первого
подключения).
Вход B: Уставка тока срабатывания. Настройки ячейки 3:
Режим работы ячейки: битовое ИЛИ.
Вход A: Логический регистр «1 выход».
Вход B: Логический регистр «2 выход».
Настройки ячейки 8:
Режим работы ячейки: фильтр низких частот.
Вход A: Логический регистр «3 выход» блока БМА.
Вход B: Задание времени переключения — 1 секунда (50 периодов сети).
Необходимые настройки: для работы необходимо настроить токи
срабатывания на входах B первой и второй ячейки:
Регистры «1B тип» и «2B тип» выставить в значение «Число».
В регистр «1B параметр» ввести требуемый ток перегрузки первого
подключения.
В регистр «2B параметр» ввести требуемый ток перегрузки второго
подключения.
Условное обозначение получившейся схемы изображено на рисунке 37.
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8. Ручной
В данном режиме нет предварительных настроек, все регистры доступны для
редактирования.

==

Рисунок 36. Настройки БМА в режиме «Перегруз 1»

1

==

==

Рисунок 37. Настройки БМА в режиме «Перегруз 1+2»

5.2.22 Блок пульта местного управления МУ

Блок пульта местного управления (МДУ) предназначен для считывания сигналов
с блока индикации и выдачу команд на включение КА, выключение КА, запуск
проверок и сброс защит. Блок имеет возможность отключения подачи команд
«Пуск» и «Стоп» от БИ.

Структурная схема блока МПУ приведена на рисунке 38. На вход блока подаются
состояния пяти кнопок на панели управления. При изменении состояния кнопки
с «0» на «1» на выход блока подается соответствующий сигнал, причем сигналы
«Пуск» и «Стоп» подаются лишь при значении уставки «МПУ включен» равной
«Да». На сигнале «Стоп» предусмотрена обработка состояния при включении
устройства: если включить устройство с зажатой кнопкой «Вкл» сигнал «Пуск»
сформирован не будет.
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Рисунок 38. Структура блока МПУ

5.2.23 Блок обработки ошибок и сигналов состояния

Блок обработки ошибок предназначен для отключения КА в случае возникновения
аварии или неисправности, обработки команды «Cброс защиты» а также для
последовательной выдачи на устройства индикации (БИ и телеуправление)
перечня сработавших защит.

Структурная схема алгоритма работы блока представлена на рисунке 39.

Блок формирует команду «Стоп» в случае, если хотя бы один блок выдает сигнал
«Авария» или «Неисправность», и при этом отсутствует сигнал «Гарантированный
Выкл».

Компонент «Память аварий» запоминает, какие сигналы «Авария» или
«Неисправность» приходили на вход блока, и выдает на выход один из них. Этот
сигнал поступает на устройства индикации (БИ или ТУ) для отображения.

Помимо этого данный блок формирует временные сигналы для отображения
на блоке индикации, такие как: успешное прохождение теста, информация о
срыве плавного пуска и пр. В случае наложения нескольких временных сигналов
одновременно они отображаются на блоке индикации последовательно, от более
позднего к более ранним.

Сигнал «Сброс» (с БИ или ТУ) либо сбрасывает текущий временный сигнал
(при его наличии), либо отправляет сигнал «Сброс» на блок защиты, если есть
сработавшие и несброшенные аварии либо неисправности.

- 71 -



УПП-U-I-L-NT
Руководство по эксплуатации

Выкл
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Авария/неисправность
Аварии
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Неисправности

Память
аварий
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Рисунок 39. Структура блока обработки ошибок

5.2.24 Блок выходных сигналов состояния

Блок выходных сигналов состояния предназначен для формирования сигналов для
индикации на БИ и устройстве телеуправления.

Формирование сигналов «ВКЛ» и «ВЫКЛ» описано в главе «Общие сигналы», стр.
29.

Сигнал «АВАРИЯ» формируется если есть выход сигнала «Авария» или
«Неисправность» хотя бы на одном из блоков защит (рис. 40)

Неисправности

Аварии
АВАРИЯ

1

Рисунок 40. Формирование сигнала «АВАРИЯ»

Сигнал «Неготов», сигнализирующий о неготовности устройства к включению
(рис. 41), формируется при наличии хотя бы одного из следующих сигналов:

• Авария или неисправность на выходе хотя бы одного блока.
• Отсутствие сигнала «Готовность» на выходе блока секции шин (глава 5.2.14,
стр. 46).

• Отсутствие сигнала «Готовность» на выходе блока ограничения частоты
пусков (глава 5.2.15, стр. 46).

• Зажатая кнопка «ВЫКЛ» на местном пульте управления.
• Отсутствие готовности плавного пуска при включенном плавном пуске (глава
5.1.4, стр. 27).

• Если в данный момент проводится какая-либо проверка (тест МТЗ или БКИ).
• Если отсутствует хотя бы один из сигналов РПО.
• Если напряжение источника питания собственных нужд выходит за рамки
рабочих напряжений. На короткое время напряжение может просаживаться
после теста МТЗ, длительная просадка напряжения сигнализирует о
неисправности устройства.
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• В случае, если обнаружена неисправность энергонезависимой памяти. В этом
случае требуется перезагрузить устройство по питанию, в случае сохранения
ошибки устройству необходим ремонт. Также эта ошибка может возникать
после изменения прошивки с серьезными изменениями карты регистров, в
этом случае ошибка сбрасывается в сервисном центре.

При наличии сигнала «Неготов» причина неготовности отображается в статусной
строке блока индикации и в соответствующем регистре, доступном для устройства
управления верхнего уровня.

Ошибка FRAM

Uпитания крит.

Uпитания

РПО шунт.

Тест МТЗ

Запрет ПП

Жесткий пуск

К. Выкл

Готовность ОЧП

Готовность СШ

Аварии

Неготов

ПП неактивен

Состояние ПП

Тест БКИ

РПО основ.

Неисправности

МПУ Включен

&

==

1

1

&

==

1

1

Рисунок 41. Формирование сигнала «Неготов»

Сигнал «ГОТОВ» (рис. 42) формируется при одновременном соблюдении
следующих условий:

• Отсутствие сигнала «Неготов».
• Наличие сигнала «Гарантированно выключен» (глава 5.2.1, стр. 29).
• Модуль плавного пуска находится в состоянии «Простой».

Гар. ВЫКЛ

ПП неактивен

Состояние ПП

ГОТОВ

Неготовность

==

&

Рисунок 42. Формирование сигнала «ГОТОВ»
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5.2.25 Вычисления

В устройстве имеются несколько блоков, позволяющих вычислять параметры
защит, устройства и измерять рабочие временные интервалы.

Время выключения контактора

Время выключения контактора это время, прошедшее с момента подачи сигнала
«Стоп» до фактического размыкания коммутационного аппарата.

Схема алгоритма, вычисляющего время выключения контактора, приведена
на рис. 43. Блок замеряет время, прошеднее от подачи сигнала «Стоп»
(сформированного по любой причине) до исчезновения обоих сигналов «РПВ».
После завершения измерения (исчезновения сигналов «РПВ») вычисленное
значение остается в соответствующем регистре до тех пор, пока не начнется
новый цикл измерений.

Т контактора
Стоп

1

РПВ Шунтирующий

РПВ Основной

Рисунок 43. Вычисление времени выключения контактора

Время срабатывания защиты

Схема алгоритма, вычисляющего время срабатывания защиты, приведена
на рис. 44. В каждом блоке защит используется свой независимый таймер.
Блок работает аналогично блоку измерения времени выключения контактора,
за тем исключением, что стартом измерения является сигнал «Warn» блока
защит (сигнал наступления аварийной ситуации, см. «Компонент «Выдержка
защиты»», п. 5.2.1, стр. 28). По сути, данное время это сумма времени выключения
контактора и времени выдержки защиты.

Так как на момент формирования журнала аварий этот параметр еще не измерен,
используется следующий алгоритм записи данного параметра в журнал:

1. При срабатывании защиты формируется и записывается журнал аварий.
Время срабатывания защиты прописывается равным «0».

2. После исчезновения сигналов «РПВ» становится известно полное время
срабатывания защиты, и запись в журнале защит перезаписывается с учетом
измеренных данных.

3. Если по истечению разумного времени (порядка 1000 мс) хотя бы один из
сигналов «РПВ» еще присутствует, принимается решение, что контакторы по
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защите не отключены, и в журнал перезаписывается со значением времени
срабатывания защиты, равном 65535 мс.

Если защита сработала во время выключенного контактора (например, защита
блока контроля изоляции, БКИ), то в журнале остается значение 0 мс.

Warn

РПВ Шунтирующий

РПВ Основной 1

Т защиты

Рисунок 44. Вычисление времени срабатывания защиты

Счетчик срабатывания реле

Данный блок позволяет подсчитать количество срабатываний каждого реле.
Алгоритм подсчета срабатываний приведен на рис. 45. Устройство измеряет
количество срабатываний для каждого реле независимо.

РПВ

Сигнал реле &

Кол-во Кол-во срабатываний

Рисунок 45. Вычисление времени срабатывания защиты

Блок увеличивает счетчик срабатывания реле после того, как подаст на
соответствующее реле сигнал включения, и получит от него сигнал «РПВ».
Повторный подсчет срабатывания возможен только после снятия сигнала «РПВ».

5.2.26 Блок телеуправления ТУ

Блок телеуправления (ТУ) предназначен для считывания сигналов с устройства
управления верхнего уровня и выдачу команд на включение КА, выключение
КА, запуск проверок и сброс защит. Блок имеет возможность блокирования
прохождения вышеперечисленных команд.

Структурная схема блока ТУ приведена на рисунке 46.

- 75 -



УПП-U-I-L-NT
Руководство по эксплуатации

ТУ Тест БКИ

ТУ Тест МТЗ

ТУ Вкл

ТУ включен

Тест МТЗ

Стоп

ТУ Сброс

ТУ Выкл

Тест БКИ

Пуск

Сброс защиты
&

&

&

&

&

Рисунок 46. Структура блока ТУ

5.2.27 Блок записи осциллограмм

Блок записи осциллограмм предназначен для записи пусковых и аварийных
осциллограмм. Количество хранимых пусковых и аварийных осциллограмм
указано в паспорте устройства.

Блок записи осциллограмм пишет в память измеренные значения фазных токов и
линейных напряжений. В случае обнаружения триггера записи, блок сохраняет
в энергонезависимую память измерения, полученные за некоторое время до и
после обнаружения триггера. Для аварийных осциллограмм данные до триггера
показывают динамику развития аварийной ситуации, данные после прихода
триггера - процесс отключения нагрузки. Для пусковых осциллограмм данные до
триггера отображают состояние питающей сети без нагрузки, после триггера -
процесс включения нагрузки.

Триггером для аварийной осциллограммы является появление хотя бы одного
сигнала «Авария» или «Неисправность» на любом из блоков защит. Для защиты по
минимальному напряжению данные, пришедшие после триггера не записываются
(так как в случае провала напряжения устройство может не успеть измерить
данные до отключения по питанию).

Триггером для пусковых осциллограммы является фронт сигнала «Вкл».
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5.2.28 Блок защиты по температуре

Блок защиты по температуре предназначен для отключения нагрузки и запрета
включения если температура воздуха превышает критическую.

Структурная схема алгоритма работы блока защиты по температуре представлена
на рисунке 47. На вход блока подается текущая температура воздуха. Условием
срабатывания защиты является превышение температуры установленной
предельной температуры. При срабатывании защиты формируется сигнал
«Неисправность».

Tвоздуха пред.

Tвоздуха ==

НеисправностьУсловие Сигнал

Рисунок 47. Структура блока защиты ЗМТ

Блок отслеживает только температуру воздуха. Защита по температуре
тиристоров осуществляется в модуле тиристоров и в блоке управления плавным
пуском.

5.2.29 Блок управления плавным пуском

Блок управления плавным пуском (БУПП) служит для включения устройства,
включения модуля плавного пуска, отслеживания его работы и управления им.

Блок управления плавным пуском состоит из следующих под-блоков:

• Под-блок вычисления уставок плавного пуска.
• Под-блок процедуры включения.

Под-блок вычисления уставок обрабатывает пользовательские уставки плавного
пуска, анализирует их и ограничивает по величине, если работа с данными
уставками не может быть обеспечена модулем тиристоров. Вычисленные уставки,
которые будут применены при плавном пуске отображаются в соответствующих
регистрах. Данный блок работает только при выключенном плавном пуске (в
состоянии «ПП неактивен»).

Под-блок процедуры включения обеспечивает выполнение этапов включения
устройства и контроль за состоянием модуля плавного пуска.

Блок управления плавным пуском обеспечивает следующие состояния (этапы
включения) устройства:

1. ПП неактивен. Начальное состояние устройства. В данном состоянии
модуль ПП неактивен и не участвует в управлении устройством.
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2. Команда «Пуск». При подаче команды «Пуск» от любого источника БУПП
очищает регистры ПП и соответствующие статусные регистры, и переходит в
состояние 3.

3. Ожидание времени задержки включения. БУПП выжидает время,
указанное в уставке «Задержка включения» и переходит в состояние 4 или
7 (в зависимости от значения уставки «Жесткий пуск»).

4. Замыкание основного контактора. БУПП замыкает основной контактор
(подает напряжение на блок тиристоров), дожидается прихода сигнала «РПВ»
и переходит в состояние 5.

5. Ожидание готовности ПП. Модуль плавного пуска синхронизируется с
входными напряжениями, проверяет условия включения, после чего БУПП
либо переходит в состояние 6, либо завершает работу с соответствующем
сообщением об ошибке плавного пуска.

6. Плавный пуск. Модуль плавного пуска плавно увеличивает напряжение
согласно алгоритмам, описанным в п. 5.1, стр. 5.1. Плавный пуск может
завершиться по причине затянувшегося плавного пуска (по времени,
определяемому уставкой «Время плавного пуска»), в этом случае БУПП
перейдет либо в состояние 7, либо прекратит работу, в зависимости
от значения уставки «Принудительное включение». В случае ошибок
работы модуля плавного пуска, БУПП также завершает работу с выдачей
соответствующей ошибки. В случае, если модуль плавного пуска завершается
со статусом «Полный угол» либо «Пульсации тока», БУПП переходит в
состояние 7.

7. Шунтирование нагрузки. БУПП выставляет контакторы в состояние,
соответствующие схеме включения (задается уставкой «Тип шунтирующего
контактора»), дожидается прихода сигнала «РПВ» шунтирующего
контактора, отключает модуль плавного пуска и завершает работу (переходит
в режим «ПП неактивен»).

При поступлении команды «Стоп» на любом из этапов блок сбрасывается в режим
«ПП неактивен».
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5.3 Блок управления

Модуль управления предназначен для обеспечения взаимодействия модулей
устройства а также для выполнения задач обслуживания модулей.

В модуль управления входят следующие блоки:

• Блок таймеров включенного и выключенного состояния КА.
• Блок таймера выключенного состояния устройства.
• Блок измерения сопротивления изоляции.
• Блок индикации измеренных параметров.
• Блок загрузки устройства.

5.3.1 Блок Tвкл и Tвыкл

Блок таймеров включенного и выключенного состояния КА предназначен для
формирования сигнала «ВКЛ» (Включено) и «Выкл» (Выключено), а также
измерения времени этих сигналов. Данные сигналы используются в блоках защит
и автоматики.

Сигнал «ВКЛ» формируется в том случае, если есть сигнал «РПВ» хотя бы
с одного контактора, либо подан сигнал включения на реле хотя бы одного
контактора.

Сигнал «ВЫКЛ» формируется в том случае, если есть сигналы «РПО»
одновременно с обоих контакторов.

Структурная схема формирования сигналов «ВКЛ» и «ВЫКЛ» показана на
рисунках 48, 49.

Вкл.

Твкл
Реле Основ.

РПВ Шунт.

РПВ Основ.

Реле Шунт.

1

Рисунок 48. Формирование сигнала «ВКЛ» и таймера «Tвкл»

Выкл

РПО Шунт.

РПО Основ. &
Твыкл

Рисунок 49. Формирование сигнала «ВЫКЛ» и таймера «Tвыкл»
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5.3.2 Блок таймера выключенного состояния

Блок таймера выключенного состояния устройства обеспечивает работу с
энергонезависимыми часами реального времени. Данный блок при включении
устройства анализирует данные часов реального времени и вычисляет время
простоя. Данные измерения используются в блоках защит и автоматики.

5.3.3 Блок индикации измеренных параметров

Блок индикации измеренных параметров подготавливает данные для отображения
на блоке индикации — ограничивает скорость изменения отображаемых
параметров, а также преобразует данные в удобный для восприятия вид:

• Измеренные линейные напряжения, напряжение секции шин и
минимальные/максимальные линейные напряжения отображаются с шагом
в 10 вольт.

• В отключенном устройстве (при наличии сигнала «ВЫКЛ») малые
измеренные токи не отображаются на дисплее. При этом также не
отображается коэффициент несимметрии фазных токов.

5.3.4 Блок загрузки устройства

Блок загрузки устройства обеспечивает инициализацию модулей устройства,
а также, в случае необходимости, запускает проверку МТЗ и БКИ (если это
предусмотрено соответствующими уставками).
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5.4 Работа с блоком индикации

Блок индикации представляет собой монитор на базе графического OLED-дисплея
с дополнительной светодиодной индикацией и разъемом для подключения
кнопочной панели управления. БИ выполнен в металлическом корпусе с
прозрачным окошком на лицевой панели. Габаритные и установочные размеры
блока индикации приведены в приложении А. Оболочка БИ соответствует
исполнению IP30. Вид БИ со стороны лицевой панели приведен на рисунке 50.

Рисунок 50. Лицевая панель БИ

В верхней части окошка БИ располагаются светодиодные индикаторы «ОТКЛ»,
«ВКЛ», «АВАРИЯ», служащие для отображения состояния КА и режимов
работы устройства (соответствуют сигналам состояния устройства, стр. 72).
Сигнал «ГОТОВ» отображается только на OLED-дисплее БИ. Основную
площадь окошка занимает графический дисплей, служащий для отображения
состояния устройства, наименований и значений выбранных параметров. БИ
имеет встроенный микропроцессор, который циклически проверяет состояние
кнопок панели управления, обеспечивает индикацию на дисплее информации,
полученной от блока защиты и управления. Обмен информации между БИ и БЗУ
обеспечивается по последовательному каналу RS-485.

Назначение кнопок БИ и их соответствие контактам на разъемах приведено в
таблице 4, стр. 15.

Меню БИ представляет собой иерархическую структуру (дерево) пунктов
и подпунктов, каждому из которых соответствует свой набор информации,
отображаемой на дисплее БИ, именуемый в дальнейшем «окно».

Для перемещения по меню БИ используются четыре кнопки:

• «Вверх», «Вниз». Служит для циклической смены окон главных пунктов
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меню, для выбора подпункта меню, либо для увеличения значения регистров
и уставок;

• «Ввод». Служит для перехода на нижестоящий уровень меню, для перехода в
режим редактирования выбранной уставки, для перехода к редактированию
следующего разряда, либо для завершения редактирования;

• «Возврат». Служит для перехода на вышестоящий уровень меню, для
возврата на начальное окно из главных пунктов меню, для прекращения
редактирования уставки без записи ее в регистр.

5.4.1 Структура окон

Блок индикации имеет следующую структуру окон:

• Главное окно.
• Ввод пароля.

– Выбор пароля для ввода.
– Ввод пароля.

• Быстрые настройки.
– Выбор группы настроек.
– Ввод параметра.
– Проверка и корректировка вычисленных уставок.
– Отчет об изменениях.

• Настройки.
– Список блоков для настройки.

∗ Просмотр и изменение параметров блока.
– Изменение пароля.

∗ Выбор пароля для изменения.
∗ Изменение пароля.

– Изменение даты или времени.
∗ Просмотр и изменение даты и времени.

• Статус.
– Список статусных окон.

∗ Просмотр статусов.
– Статус защит.

∗ Просмотр защит.
• Журналы.

– Перечень журналов устройства.
∗ Выбор страницы журнала.

· Выбор записи журнала для просмотра.

Перемещение между окнами первого уровня осуществляется кнопками «Вверх»
и «Вниз». Нажатие кнопки «Возврат» отменяет текущую операцию ввода,
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возвращает в окно вышестоящего уровня, либо возвращает на главное окно из
окна первого уровня.

Перемещение между элементами списка осуществляется также кнопками «Вверх»
и «Вниз». Нажатие кнопки «Ввод» приведет к переходу в дочернее окно, либо к
редактированию выбранного параметра.

При редактировании выбранного параметра кнопки «Вверх» и «Вниз» изменяют
выбранную цифру, кнопка «Ввод» перемещает к редактированию следующей
цифры, либо завершает редактирование, кнопка «Возврат» перемещает к
редактированию предыдущей цифры, либо отменяет редактирование. Если на
величину редактируемого параметра наложены ограничения, ввод чисел выше
или ниже граничных будет заблокирован.

Также на некоторые уставки могут быть установлены заводские ограничения. В
этом случае блок индикации позволит ввести значение, выходящее за пределы
допустимых, но после нажатия кнопки «Ввод» в устройство запишется предельно
допустимое значение.

Пример экрана первого уровня приведен на рисунке 51. Все экраны первого
уровня кроме главного окна содержат:

• Название окна.
• Текущий введеный уровень пароля (если элементы данного окна
предполагают ограничение доступа паролем).

• Оставшееся время действия пароля.

Рисунок 51. Главное окно

5.4.2 Главное окно

Главное окно показано на рисунке 52. Основное окно блока индикации. В случае
отсутствия нажатий клавиш на панели управления в течение длительного времени
БИ автоматически переключается на главное окно.

Окно состоит из следующих элементов:

• Текущее время (в верхнем левом углу окна). Отображает время в часах
реального времени БЗУ;

• Включенные источники управления (в верхнем правом углу окна).
Отображает перечень органов управления, с которых разрешена работа
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с устройством. Условные обозначения: М — пульт местного управления,
Д — один или несколько пультов дистанционного управления, Т —
телеуправление;

• Название устройства (в верхней части по центру). Текущее название,
присвоенное БЗУ. В случае отображения большого количества параметров,
может не отображаться;

• Отображаемые параметры (в центре окна). Слева написано название
параметра, справа - его значение;

• Строка состояния (в нижней части окна). Отображает следующую
информацию:
– Текущую сработавшую защиту.
– Последнюю несброшенную защиту.
– Состояние устройства.
– Информационное сообщение.
– Надпись «ГОТОВ» при наличии сигнала готовности в устройстве.

При наличии нескольких сообщений будет отображено одно из них. Часть
информации можно убрать с экрана нажатием кнопки «Сброс», после этого
текущее сообщение уберется и будет отображено следующее (при наличии
нескольких непрочитанных сообщений). Информационные сообщения
выводятся на экран в момент их появления и автоматически сбрасываются
спустя несколько секунд.

Рисунок 52. Главное окно

5.4.3 Окно ввода пароля

Окно ввода пароля показано на рисунках 53, 54. В верхней части отображается
текущий действующий пароль и ведется отсчет времени до конца действия
пароля. Для ввода пароля необходимо выбрать пароль, который необходимо
ввести, после чего ввести пароль. Изменение цифр производится кнопками
«Вверх» и «Вниз», переход к редактированию следующей цифры — кнопкой
«Ввод». После ввода последней цифры пароль будет проверен и введен в
устройство.

При необходимости сбросить введеный пароль (например, для избежания
несанкционированного доступа) необходимо ввести заведомо неверный пароль,
например «00000».
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Рисунок 53. Окно выбора пароля

Рисунок 54. Окно ввода пароля

5.4.4 Окно быстрых настроек

Окно быстрых настроек позволяет менять сразу группу уставок, относящихся
к одному параметру нагрузки или питающей сети. Поддерживается два
управляющих параметра (группы настроек):

• Номинальный ток. Позволяет задать номинальный ток нагрузки (нагрузок)
и изменить все уставки, зависящие от номинального тока. В варианте
настройки «Одна нагрузка» (уставка «Две нагрузки» группы настроек
«Устройство» в состоянии «Нет») задается номинальный ток только первого
подключения. Формулы вычисления зависимых регистров приведены в
таблице 13.

• Номинальное линейное напряжение. Позволяет задать рабочее напряжение и
изменить все уставки, связанные с ним. Номинальное линейное напряжение
выбирается из списка, зависимые напряжения берутся из таблицы 14.

Уставки меняются вне зависимости от состояния блока защиты: будут изменены
даже уставки отключенных в данный момент блоков. Также меняются только
уставки, непосредственно зависящие от изменяемого параметра. Это не полная
конфигурация устройства, и, например, выдержки времени в процессе быстрых
настроек настроены не будут.
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Таблица 13. Быстрые настройки «Номинальный ток»

Уставка Формула
вычисления

Уставки МТЗ первого подключения
Ток МТЗ-1 6× Iном1

Ток МТЗ-2 3× Iном1

Ток МТЗ-3 1, 2× Iном1

Уставки МТЗ второго подключения3

Ток МТЗ-1 6× Iном2

Ток МТЗ-2 3× Iном2

Ток МТЗ-3 1, 2× Iном2

Уставки ЗМТ
Ток ЗМТ п. №1 0, 4× Iном1

Ток ЗМТ п. №23 0, 4× Iном2

Уставки ПП
Iном п. №1 Iном1

Iном п. №23 Iном2

Коэффициент тока п. №1 200%
Коэффициент тока п. №23 200%
Уставки ЗПТ
Ток включения ЗПТ 0, 3×MIN(Iном1, Iном2)

3Отсутствуют, если уставка «Две нагрузки» группы настроек «Устройство» выставлена в
состояние «Нет»
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Таблица 14. Быстрые настройки «Линейное напряжение»

Уставка Значение
127 В 220 В 380 В 660 В 1140 В

Уставки напряжений ЗММН
Минимальное рабочее 100 170 300 520 900
Максимальное рабочее 155 270 460 800 1315
Минимальное пусковое 100 170 300 520 900
Максимальное пусковое 155 270 460 800 1315

Прочие уставки
Уставка сопротивления
(блок настроек «БКИ»)

4 10 10 30 60

Номинальное напряжение
секции шин (блок настроек

«Устройство»)

127 220 380 660 1140

Уставка контроля секции
шин (блок настроек
«Контроль СШ»)

100 170 300 520 900

Работа с быстрыми настройками состоит из следующих этапов:

Выбор группы настроек

Экран выбора группы настроек приведен на рисунке 55. В данном окне
необходимо выбрать управляющий параметр для изменения (номинальный ток
или линейное напряжение).

Рисунок 55. Окно выбора группы быстрых настроек

Ввод параметра

На рисунке 56 показан пример ввода номинальных токов (если устройство
настроено на работу с одной нагрузкой, ввод номинального тока для второго
подключения показан не будет).
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Рисунок 56. Окно ввода управляющего параметра

Редактирование уставок

После ввода параметра устройство выведет на экран зависящие от этого
параметра уставки, и вычислит рекомендованные значения для этих уставок (см.
рис. 57). На данном экране приведено текущие и вычисленные значения уставок
. Данные уставки можно посмотреть, проверить их соответствие ожидаемым
значениям, и в случае необходимости отредактировать.

Рисунок 57. Просмотр и редактирование уставок

Просмотр отчета

После подтверждения уставок устройство попробует записать введенные значения
в соответствующие регистры. При успешной записи всех значений будет показано
окно отчета об успешном завершении быстрых настроек (рис. 58).

Рисунок 58. Отчет об успешном применении быстрых настроек

В случае, если одна или несколько уставок не записаны регистры, будет
отображен отчет об ошибках (рис. 58). Это возможно в следующих случаях:

• Диапазон изменения данной уставки ограничен заводом-изготовителем.
В этом случае необходимо убедиться, что реально записанное значение
является допустимым для эксплуатации устройства, либо отредактировать его
вручную в разделе меню «Настройки».
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• Значения не были записаны из-за ошибок связи блока индикации с МТЗП.
В этом случае необходимо либо повторить пункт «Редактирование уставок»
(нажатием кнопки «Возврат»), либо внести нужное значение уставки вручную
в разделе меню «Настройка».

Рисунок 59. Отчет об ошибке применения быстрых настроек

5.4.5 Окно настроек

Для перехода в окно настроек необходимо войти в экран «Настройки». На экране
отобразится список блоков настроек, доступный в данном устройстве, пример
приведен на рисунке 60.

Рисунок 60. Окно выбора блока настроек

После выбора необходимого блока настроек на экране отобразится список уставок
и параметров выбранного блока, пример приведен на рисунке 61.

Уставки, доступные для редактирования под текущим уровнем пароля,
подсвечены светлым фоном. Если какой-то параметр не подсвечен светлым фоном,
то либо для его редактирования требуется более высокий уровень доступа, либо
это не уставка для ввода, а отображаемый параметр с информацией по данному
блоку.

Рисунок 61. Окно выбора параметра

После выбора параметра для редактирования изменяемое число подсветится
ярким цветом, а текущая редактируемая цифро отобразится инверсным (рис. 61).
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Рисунок 62. Пример редактирования параметра

5.4.6 Окно смены пароля

Пункт смены пароля доступен в окне «Настройки», и располагается ниже всех
блоков настроек устройства. Процесс смены пароля показан на рисунках 63 и 64.

В окне смены пароля отображается текущий введеный уровень пароля и время его
действия.

Для смены пароля необходим введеный пароль более высоко уровня.

На экране отображен список паролей, доступных для смены в данном устройстве.
После выбора пароля для смены на его месте появится окно ввода нового пароля.
Пароль должен быть числовым в диапазоне от 1 до 65535.

Рисунок 63. Окно выбора пароля для смены

Рисунок 64. Процесс изменения пароля

5.4.7 Окно настройки даты и времени

Пункт смены даты и времени доступен в окне «Настройка» и располагается ниже
всех блоков настроек устройства. Данное окно приведено на рисунке 65. Окно
изменения даты аналогично окну изменения настроек устройства. Для смены
даты и времени необходим введеный пароль уровня «Пользовательский» или
выше.
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Рисунок 65. Окно изменения даты и времени.

5.4.8 Окно статуса

Окно статуса показано на рисунках 66 и 67. Данные окна полностью аналогичны
окнам настроек, с единственным отличием — в них нет редактируемых
параметров.

Рисунок 66. Окно статуса

Рисунок 67. Содержимое блока статуса

5.4.9 Окно статуса защит

Пункт статуса защит доступен в окне «Статус» и располагается ниже всех блоков
статусов. Окно статуса защит показано на рисунке 68.

В данном окне отображены все блоки защит, доступные в устройстве, и показан их
статус:

• Защита отключена. Отображается в окне темным текстом на черном фоне.
• Защита включена. Отображается белым текстом на черном фоне.
• Предупреждение. Белый текст на сером фоне. Обозначает, что в данной
защите выполняется условие для ее срабатывания, и через установленную
уставку времени защита сработает.

• Авария или неисправность. Черный текст на белом фоне.
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Рисунок 68. Окно статуса защит

5.4.10 Окно журналов

Окно журналов имеет четыре уровня вложенности:

1. Список журналов устройства.

Рисунок 69. Список журналов устройства

2. Выбор страницы журнала. В данном окне отображен список страниц и номера
записей журнала, которые в ней хранятся. Самая свежая запись имеет номер
«0».

Рисунок 70. Страницы журнала

3. Список записей журнала. В данном окне приведены записи журнала и общая
информация по ним (например, дата и время зафиксированного события и
тип сработавшей защиты).

Рисунок 71. Записи журнала

4. Детальная информация о событии. Данное окно может отсутствовать в
журналах с малым количеством хранимой информации. Например, в журнале
ввода паролей хранится только дата ввода пароля и уровень введенного
пароля, и вся необходимая информация отображается в списке журналов.
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Рисунок 72. Расширенная информация по записи журнала

5.4.11 Окно «Нет связи» и «Соединение»

В служебное окно «Нет связи с БЗУ» (рис. 73) невозможно войти, используя
клавиатуру. Оно появляется в начале работы и при потери связи блока индикации
с БЗУ. В данном режиме блок индикации непрерывно пытается найти БЗУ по
канал связи. После нахождения БЗУ блок индикации переходит в состояние
«Соединение», и после установления связи перейдет в главное окно.

В данных режимах на БИ отображается следующая информация:

• Мигающие светодиодные индикаторы.
• Текущие нажатые кнопки на МПУ.
• Надпись «Нет связи с БЗУ» или «Соединение...».
• Прогресс установления связи с БЗУ.
• Версия программного обеспечения БИ.
• Серийный номер БИ.

Рисунок 73. Экран отсутствия связи

Рисунок 74. Процесс соединения с БЗУ

- 93 -



УПП-U-I-L-NT
Руководство по эксплуатации

6 Использование по назначению
6.1 Меры безопасности при работе с устройством

Персонал, занимающийся обслуживанием и эксплуатацией устройства, должен
быть ознакомлен с настоящим руководством по эксплуатации.

При монтаже составных частей устройства кроме настоящего руководства по
эксплуатации следует руководствоваться:

• «Правилами устройств электроустановок».
• «Правилами технической эксплуатации электроустановок потребителей».
• «Правилами техники безопасности при эксплуатации электроустановок
потребителем».

• Местными эксплуатационными инструкциями.

Все монтажные, наладочные и ремонтные работы должны производиться только
после отключения оборудования от сети питания.

Конструкция устройства обеспечивает его пожарную безопасность в аварийном
режиме работы и при нарушении правил эксплуатации согласно ГОСТ 12.1.004-91.

ЗАПРЕЩАЕТСЯ ИСПОЛЬЗОВАТЬ УСТРОЙСТВО И ЕГО СОСТАВНЫЕ ЧАСТИ С
НЕПОДКЛЮЧЕННЫМ ЗАЩИТНЫМ ЗАЗЕМЛЕНИЕМ!

УСТРОЙСТВО НЕ ОБЕСПЕЧИВАЕТ ЗАЩИТУ ОТ ДОСТУПА К ОПАСНЫМ ЧАСТЯМ!
ПРИ СБОРКЕ И РАБОТЕ С КОНЕЧНЫМ УСТРОЙСТВОМ НЕОБХОДИМО ПРИНЯТЬ
СООТВЕТСТВУЮЩИЕ МЕРЫ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ ЭЛЕКТРОБЕЗОПАСНОСТИ И
ПОЖАРНОЙ БЕЗОПАСНОСТИ.

6.2 Подготовка устройства к использованию

1. После транспортировки в условиях пониженных температур выдержать узлы
устройства в упаковке в условиях монтажа не менее пяти часов.

2. Проверить состояние упаковки и распаковать узлы устройства.
3. Проверить комплект поставки в соответствии с п. 3 (стр. 12). настоящего
руководства.

4. Убедиться в отсутствии механических повреждений узлов устройства
5. Убедиться в отсутствии загрязнения разъемов.
6. Намотать проверочную работу на датчики тока, собрать датчики тока в
соответствии со схемой подключения (приложение В).

7. Установить узлы устройства на предназначенные для них места. Рабочее
положение узлов устройства — любое.

8. Проверить правильность сборки.
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9. Подключить заземляющие провода к клеммам заземления составных частей
устройства в соответствии со схемой, приведенной в приложении В.

10. Произвести электромонтаж остальных цепей по схеме подключения
устройства, приведенной в приложении В.

11. Проверить правильность монтажа.

6.3 Подготовка к работе

1. Подать питание на устройство.
2. Если на экране БИ не отображается никакой информации, то необходимо
проверить правильность монтажа. Особое внимание уделить цепям питания
устройства и его составных частей.

3. Если на экране БИ отображается надпись «Нет связи», то необходимо
проверить правильность монтажа цепей связи БИ.

4. Если на экране БИ отображается надпись «Соединение...», то необходимо
убедиться, что в блоке индикации и БЗУ прошиты актуальные версии
программного обеспечения. Порядок прошивки блоков приведен в
техническом описании «Руководство по прошивке».

5. Настроить параметры работы устройства, блок «Устройство». Перезагрузить
устройство по питанию (отключить питание устройства, выждать 5 секунд,
включить питание устройства).

6. Если на экране БИ отображается надпись «Тест МТЗ» или «Тест БКИ», то
необходимо проверить правильность монтажа цепей датчиков тока, наличию
перемычек (если они необходимы по схеме включения), настройкам «Две
нагрузки» и «Тип датчика тока».

7. Подключить устройство верхнего уровня через разъем ТУ. Соединиться с
устройством. Если связь с устройством невозможна, то необходимо проверить
уставки «Скорость связи», «Modbus адрес», правильность монтажа цепей
связи с ТУ.

8. Откалибровать используемые внешние входа в соответствии с п. 6.4, стр. 95.
9. Настроить устройство, используя БИ или ТУ в соответствии с параметрами
эксплуатации конечного устройства.

10. По возможности провести пробное включение нагрузки. Если устройство
выдает ошибки на этапе плавного пуска, то по возможности произвести
включение нагрузки в режиме «Жесткий пуск». Проверить устройство на
типовые отказы, описанные в приложении Г, устранить проблемы.

11. Устройство готово к использованию.

6.4 Калибровка внешних входов

Устройство позволяет калибровать один или несколько внешних входов по одному
из трех параметров: нулевое сопротивление (калибровка при короткозамкнутом
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внешнем входе), или две калибровки падения напряжения на диоде (в прямом
включении и в обратном включении). Внешние входа калибруются независимо,
допускается калибровать один или несколько входов за один раз. Устройство само
определяет, какие входа калибруются и по какому параметру. Для того, чтобы
откалибровать внешние входа необходимо:

1. Подключиться к устройству через управляющую программу (с персонального
компьютера). Для удобства работы вывести на экран текущие измеренные
сопротивления и полярности диодов внешних входов.

2. Ввести заводской пароль.
3. Попарно замкнуть контакты внешних входов, нуждающихся в калибровке
(калибровка по нулевому сопротивлению).
ВНИМАНИЕ! Устройство автоматически определяет калибруемые внешние
входа. Если есть входа, не участвующие в калибровке, необходимо отключить
от них все внешние цепи. В противном случае возможно ложное определение
внешнего входа как калибруемого и нежелательная калибровка параметров в
несоответствующих условиях калибровки.

4. Послать на устройство команду «Разрешение системных операций»1.
Дождаться ответа «Успешное выполнение команды».

5. Послать на устройство команду «Калибровка внешних входов». Дождаться
ответа «Успешное выполнение команды»2;

6. Убедиться, что измеренное сопротивление соответствующих внешних входов
после калибровки близко к нулю.

7. Подключить к калибруемым внешним входам диоды без дополнительных
сопротивлений (например, в прямом включении). Повторить пункты 4 - 6.

8. Изменить полярность подключенных диодов (например, на обратное
включение). Повторить пункты 4 - 6.

ВНИМАНИЕ! Так как при калибровке падения напряжения на диодах
используется значение нулевого сопротивления, необходимо данную калибровку
проводить после калибровки по нулевому сопротивлению (пункт 3). Если во
внешних цепях присутствуют какие-либо последовательные сопротивления, то
допускается производить калибровку при этих сопротивлениях. При этом не
допускается изменять последовательное сопротивление в процессе калибровки.
После калибровки измерение сопротивления цепи будет производиться
относительно сопротивления при калибровке, при этом сопротивления, ниже
калибровочных измерены не будут.

1Описание регистров, управляющих команд и статусов выполнение приведено в документе
«Описание регистров»

2В управляющей команде верхнего уровня выполнение операций 4 и 5 с проверкой ответов
возможно по нажатию одной кнопки
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Пример: калибровка производилась при последовательном сопротивлении
внешней цепи 50 Ом. После калибровки измерения покажут сопротивление 0 Ом.
Если сопротивление внешней цепи повысится до 140 Ом (увеличится на 90 Ом),
то датчики покажут сопротивление 90 Ом. Если сопротивление внешней цепи
понизится до 40 Ом, то датчики покажут те же самые 0 Ом.

Если какой-то из видов подключений не будет использоваться при работе
устройства, допускается данный вид подключения не калибровать. Также
допускается не калибровать падение на диодах если в цепи внешнего входа не
будут использоваться диоды (при использовании внешнего входа в качестве
измерителя сопротивления). Если диоды будут подключиться только в одной
полярности, допускается калибровать диоды только на эту полярность.

7 Текущий ремонт
Текущий ремонт осуществляется методом агрегатной замены вышедших из строя
узлов устройства.

Ремонт вышедших из строя узлов производится представителями предприятия-
изготовителя в рамках гарантийного и послегарантийного обслуживания.

8 Хранение
1. Хранение устройства плавного пуска должно осуществляться в
потребительской таре.

2. В помещениях для хранения устройства плавного пуска не должно быть паров
кислот, щелочей, агрессивных газов и других вредных примесей, вызывающих
коррозию.

9 Транспортирование
1. Транспортирование упакованного устройства плавного пуска может
осуществляться всеми видами крытого транспорта в условиях, исключающих
возможность непосредственного воздействия атмосферных осадков и
агрессивных сред.

2. Размещение и крепление в транспортных средствах упакованных устройств
плавного пуска должны обеспечивать их устойчивое положение, исключать
возможность их ударов друг о друга, а также о стенки транспортных средств.

3. Транспортирование должно соответствовать условиям 2(С) по ГОСТ 23216-
78, в том числе по воздействию климатических факторов по группе 4 (Ж2)
ГОСТ 15150-69.

4. Не допускается кантование устройства плавного пуска.
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10 Гарантии изготовителя
1. Предприятие-изготовитель гарантирует работоспособность (сохранность
эксплуатационных характеристик) изделия при соблюдении потребителем
условий и правил эксплуатации, хранения и транспортирования,
установленных эксплуатационной документацией на изделие.

2. Гарантийный срок эксплуатации — 12 месяцев со дня ввода изделия в
эксплуатацию.

3. Гарантийный срок хранения — 24 месяца со дня изготовления изделия.
4. Устройство не является самостоятельным функционально законченным
изделием, поставляется как составная часть оборудования, и требует наличия
внешних цепей защит и обеспечения работоспособности (сохранности
эксплуатационных характеристик). Предприятие-изготовитель не несет
гарантийных обязательств за выход из строя тиристоров.

5. Предприятие изготовитель снимает гарантии в случаях эксплуатации,
хранения и транспортирования изделия с отклонениями от требований
эксплуатационной документации. В частности гарантия снимается в случае,
если не обеспечено ограничение скорости нарастания тока (не более 200
А/мкс) (обеспечивается внешними цепями ограничения, например, на
напряжении 1140 В должен ставиться дроссель не менее 5 мкГн на фазу с
током насыщения не менее 1,5 кА).

6. В случае отказов и неисправностей изделия в течение гарантийного срока
изготовитель устраняет их своими силами и средствами.
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ПРИЛОЖЕНИЕ А
Габаритные и установочные размеры
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Рисунок 1. Размеры блока защиты и управления
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Рисунок 2. Размеры блока индикации
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б
Структурная схема

Рисунок 1. Структурная схема устройства
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ПРИЛОЖЕНИЕ В
Схема подключения устройства
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Рисунок 1. Схема подключения на две нагрузки №1 (рекомендованная).
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Рисунок 2. Схема подключения на две нагрузки №2.
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Рисунок 3. Схема подключения на одну нагрузку №1 (рекомендованная).
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Рисунок 4. Схема подключения на одну нагрузку №2.
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ПРИЛОЖЕНИЕ Г
Перечень возможных отказов и рекомендации по устранению

Таблица 1. Перечень возможных отказов и рекомендации по устранению.

Описание
последствий
отказов и
повреждений

Возможные
причины

Указания по устранению

Устройство
прекращает
работу на этапе
плавного пуска.
На индикаторе
отображается
ошибка «ПП»,
после сброса
выводится
сообщение «Срыв
ПП: время»

Установлено
слишком малое
время для плавного
пуска

Увеличить уставку «Время ошибки»
блока уставок «Настройки УПП».
Для проверки можно установить
заведомо большое время (например,
60 или 90 секунд). Если двигатель
на установленном токе запустится
быстрее, чем это время, плавный пуск
запустится досрочно.

Отсутствует
уставка,
позволяющая
задать время
плавного пуска

Особенность
алгоритма работы

Устройство разгоняет нагрузку
не равномерным «разворотом»
напряжения, а током, что позволяет
ограничивать пусковые токи и
момент двигателя. Плавный пуск
заканчивается не через установленное
время, а по факту завершения разгона
двигателя. Это время зависит от
установленного тока (настраивается
в блоке настроек «Настройки УПП») и
реальной нагрузки на двигатель.
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На этапе плавного
пуска на одно из
подключений
подается ток
меньше, чем
задано в уставке

Невозможность
управлять током
двух двигателей
одновременно

Две нагрузки подключаются
к устройству параллельно,
соответственно, токи двигателей
зависят друг от друга. Устройство
не может управлять током на
двигателях персонально, поэтому
оно ограничивает напряжение на
нагрузке таким образом, чтобы
ни на одном подключении ток
не превышал соответствующую
уставку. На другом подключении,
соответственно, ток будет ниже
уставки. Это конструктивное
ограничение устройства. Независимое
управление подключениями
можно реализовать только двумя
раздельными устройствами плавного
пуска.

Устройство
самостоятельно
отключается.
В журнале
включений и
выключений
причиной
отключения
значится «ПДУ»

Некорректные
настройки порогов
включения и
выключения

Если сопротивление цепи управления
в неактивном состоянии близко
к порогу команды отключения,
внешние помехи во время работы
могут вызвать ложное срабатывание
входа ПДУ. Рекомендуется измерить
сопротивление цепи управления
в неактивном состоянии, а также
в состоянии команд «Включить»
и «Выключить». Сопротивления
можно узнать в регистре «ПДУ
R» блока настроек «Управление».
Пороги срабатывания ПДУ (регистры
«ПДУ вкл» и «ПДУ выкл» в этом же
блоке) рекомендуется установить
примерно посередине между
пассивным сопротивлением цепи и
сопротивлением при соответствующей
команде.
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Неисправность
цепи ПДУ

Проверить исправность устройства
управления (ПДУ) и целостность
кабеля. В диагностике можно
воспользоваться информацией
о текущем состоянии цепи ПДУ
(регистры «ПДУ R» и «ПДУ Диод»
блока настроек «Управление»).

Неоткалиброванный
вход ПДУ

При неправильной калибровке
входа ПДУ (внешний вход №5)
сопротивление цепи может измеряться
неправильно, что приведет к
ложным срабатываниям входа ПДУ.
Необходимо откалибровать внешний
вход №5 согласно п. 6.4, стр. 95.

БИ не включается Не подано
питающее
напряжение на
УПП

Проверить наличие питающего
напряжения на разъеме питания
с помощью мультиметра. В случае
отсутствия — подать питающее
напряжение.

Неисправна цепь
между БИ и УПП

Проверить целостность цепи между
БИ и УПП, проверить правильность
подключения согласно схеме в
приложении В.

Неисправность
источника питания
собственных нужд
в УПП

Проверить наличие напряжения
12 – 16 В на контактах 1, 4 разъема
связи с БИ на УПП. В случае
отсутствия напряжения — обратиться
к производителю.

БИ включается, но
горит надпись «Нет
связи»

Неисправна цепь
между БИ и УПП

Проверить целостность цепи между
БИ и УПП, проверить правильность
подключения согласно схеме в
приложении В.

Неисправность
интерфейса RS-485
в УПП либо БИ

Обратиться к производителю.
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При включении
на БИ горит
надпись «Тест
МТЗ», устройство
не реагирует на
команду «Вкл».

Неправильное
значение
настройки «Две
нагрузки».

Проверить, что количество
подключенных датчиков тока
совпадает со схемой включения,
соответствующей уставке «Две
нагрузки» (четыре датчика тока для
значения настройки «Да», или два
датчика тока для значения настройки
«Нет»).

Неправильное
значение
настройки «Тип
датчиков тока».

Удостовериться, что все подключенные
датчики тока имеют одинаковый
номинал, соответствующий уставке
«Тип датчиков тока».

Неисправность
цепей
подключения
датчиков тока.

Проверить правильность подключения
датчиков тока и исправность цепей.
Если настройка «Две нагрузки»
выставлена в значение «Нет»
проверить наличие перемычек на
неиспользуемых разъемах датчиков
тока (см. соответствующую схему
включения в приложении В)

Неисправность
одного или
нескольких
датчиков тока.

Проверить работоспособность на
заведомо рабочих датчиках тока.

Неисправность
устройства

Обратиться к производителю.

При включении
на БИ горит
надпись «Тест
БКИ», устройство
не реагирует на
команду «Вкл».

Наличие на входах
или выходах
УПП постоянной
составляющей
напряжения.

Проверить наличие напряжения на
входах и выходах устройства при
отключенных контакторах.

Неисправность
устройства

Обратиться к производителю.

Устройство
досрочно
завершает плавный
пуск.

Недостаточная
нагруженность
двигателя.

При недостаточной нагрузке на валу
двигателя УПП завершает плавный
пуск при появлении электрического
резонанса. Нагрузить двигатель.
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Наличие
механического
резонанса в
двигателе.

Устранить механический резонанс.

Устройство
показывает ток
на фазе B в два
раза больше, чем
реальный ток.

Неправильное
подключение
датчиков тока.

Поменять местами контакты Ix+ и
Ix− фазы A или C соответствующей
нагрузки.

Нечитаемый
текст в названии
устройства либо в
названии защит.

Не прописано
соответствующее
название

Запрограммировать названия
устройства и защит через ТУ.

В настройках одна
или несколько
строк защит
«Пустые».
Устройство быстро
«забывает»
настройки даты
и времени после
выключения.

Недостаточный
заряд
конденсатора на
часах реального
времени.

Подключить устройство к сети
на время не менее 10 минут.
Накопленного заряда хватит на
2 месяца питания часов.

Сопротивление
цепи на внешнем
входу измеряется
некорректно.

Отсутствие
одной из трех
калибровок на
соответствующем
внешнем входу.

Откалибровать внешний вход согласно
п. 6.4, стр. 95.
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